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P200/P220/P220 Pro

-20°C ~+50°C

2.400-2.476GHz(SRRC),2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE) ,
5150-5.250 GHz(FCC), 5.170-5.250GHz(CE),5.725-5.829
GHz (SRRC),5.725-5.850 GHz(FCC/CE)

2.4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

51 GHz: <23 dBm (CE/FCC)
5.8 GHz: <30 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)
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22hic Sl LiPo 4S

FERERE 5°C ~40°C
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5.725-5.829 GHz (SRRC),5.725-5.850 GHz(FCC/CE)

EHINE (ERP) 2.4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <30 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)
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Aircraft Overview

Gimbal and Camera

2 Horizontal Omnidirectional Vision System 12 Beacon

3 Auxiliary Bottom Light 13 PSDK Port

4 Downward Vision System 14  Parachute Port

5 Infrared Sensing System 15 USB-C Port (for the app)
6 Front LEDs 16  microSD Card Slot

7 Motors 17 5G/4G Port

8 Propellers 18 Intelligent Flight Battery
9  Aircraft Status Indicators 19  Power Button

10 Landing Gears (with built-in antennas) 20 Battery Level LEDs

11 Upward Vision System 21 Battery Buckles
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Remote Controller

Antennas
Touchscreen

Status LEDs

Battery Level LEDs
Flight Mode Switch
Back/Function Button
Control Sticks

Ja

Flight Pause Button
L1/L2/R1/R2 Buttons
(customizable)

© ® N U A W N

10 Returnto Home
(RTH) Button

11 Home Button

12 5D Button

13 Power Button

14 Shutter Button
15 Record Button
16 Left Dial

17 Right Dial

18  Microphone

19 Waist Support
20  Handle

21 Remote Controller
External Battery

22 C1/C2 Buttons
(customizable)

23 Speaker
24 USB-A Port
25 HDMI Port
26 Type-CPort
27 sIMcCard
28  SIMCard




Preparing the Aircraft

Using for the First Time

The aircraft is shipped in a folded state. Please follow the steps below to prepare the aircraft and the
remote controller:

Preparing the Aircraft

All batteries are in hibernation mode before delivery to ensure safety. Charge and activate the
Intelligent Flight Battery for the first use. Use the provided charger, and connect the battery to the
charging base.

1. Charging the battery will activate it.

EN 10



4.

Install the propellers.

The aircraft comes with propellers in CCW and CW designations, each having two in total. The
CCW propellers have a white curved mark at the shaft, while the CwW ones do not. Propellers with
and without marks indicate different directions of rotation. Attach the propellers with marks to the
motors with the same marks and the unmarked propellers to the unmarked motors. Use an M2.5 hex
screwdriver to firmly tighten the propeller locking screws to secure the blades in place.

S = e o> —

Power off the aircraft before installing the propellers.

Make sure the gimbal protector is removed and all arms are unfolded before powering on the
aircraft; otherwise, it may affect the aircraft's self-diagnostics.

It is recommended to attach the gimbal protector to protect the gimbal when the aircraft is
not in use. Adjust the camera to keep it horizontally forward, and then cover the Vision System
with the gimbal protector. Align the positioning holes, and then press the buckle to complete
the installation.

The max. propeller speed reaches 7,000 RPM. Please exercise caution for safety.

Check and make sure that all propellers are in good condition before each flight. Do NOT use
aged, chipped, or broken propellers.

Check and make sure that all propellers are collectively and firmly mounted before each flight.

+ Always use the propellers provided by GDU-Tech. DO NOT mix propellers from different

models.

Power off the aircraft before replacing the propellers.

Be aware of the sharp edges of the propellers when mounting or removing the propellers.
Stay away from rotating propellers or motors to avoid injury from cuts.

Preparing Remote Controller

1.

Use the provided charger to charge the remote controller via the Type-C port to activate the battery.
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2.

Lift and adjust the antennas. The strength of the remote controller signal is affected by the
position of the antennas. Consider the relative position of the remote controller to the aircraft.
Adjust the direction of the antennas and make sure their flat side is facing the aircraft, so as to
maximize signal quality between the controller and the aircraft.

Starting/Stopping the Motors

Starting the Motors
The Combination Stick Command (CSC) is used to start the motors. Once the motors start spinning,
release sticks simultaneously.

Ny e

Stopping the Motors
When the aircraft has landed and the motors start spinning, push the
throttle stick down and hold for one second until the motors stop.

Flight Test

1. Place the aircraftin an open, flat area with the tail facing you.

2. Turn on the remote controller, and then the aircraft.

3. Launch the GDU Flight Il app and enter the camera interface.

4. Wait for the aircraft’s self-diagnostics to complete. Once the app shows no abnormal alerts, start

®Now

the motors.

Push the throttle stick up slowly to take off.

To descend, gently pull the throttle stick downward.

After landing, hold the throttle stick at its lowest position until the motors stop.
Turn off the aircraft first, and then the remote controller.

- Make sure to place the aircraft on a flat and steady surface before takeoff. DO NOT launch the
aircraft from your palm or while holding it with your hand.

EN 12



Inserting/Removing the Battery

Inserting the Battery Removing the Battery

Charging

1. Remove the battery from the aircraft.
2. Input Voltage: 100V to 240V.

A - Operating the product in a residential environment may cause electromagnetic interference.

Powering the Battery ON/OFF

Powering On:Press the Power Button once, and wait until the Battery Level LEDs flash in a continuous
loop. Then press again and hold for two seconds to power on. After powering on, the Battery Level
LEDs will display the current battery level during charging, illuminating from left to right.

Powering Off:Press the Power Button once, and wait until the Battery Level LEDs flash in a continuous
loop. Then press again and hold for two seconds to power off. After powering off, the Battery Level
LEDs will illuminate from left to right before shutting down completely.



Specifications

Aircraft
Model
Operating Ambient Temperature

Operating Frequency ™

Transmit power (EIRP)

Intelligent Flight Battery

P200/P220/P220 Pro

-20°C ~+50°C

2.400-2.476GHz(SRRC),2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE) ,
5150-5.250 GHz(FCC), 5.170-5.250GHz(CE),5.725-5.829 GHz
(SRRC),5.725-5.850 GHz(FCC/CE)

2.4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5] GHz: <23 dBm (CE/FCC)

5.8 GHz: <30 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

Cell Type LiPo 45
Recharging Temperature 5°C ~40°C
Remote Controller

Model PYK-200

Video Transmission

Operating Frequency!"

Transmit power (EIRP)

2.400-2.476GHz(SRRC),2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE) , 5.725-
5.829 GHz (SRRC),5.725-5.850 GHz(FCC/CE)

2.4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <30 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

[1]The supported operating frequency bands and their corresponding available ranges vary by

country/region. For details, please refer to local laws and regulations.
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Namen von Flugzeugteilen

1 Integrierte Kugelkopf-Kamera

2 Horizontales omnidirektionales

Hindernisvermeidungssystem 12 Nachtnavigationslichter
3 Falllichter 13 PSDK Anschluss
4 Abwartssichtsystem 14 Fallschirmschnittstelle
5 Infrarot-Sensorsystem 15  Parametereinstellungsanschluss (USB-C)
6 Kopfanzeigeleuchte 16  Kamera microSD-Kartensteckplatz
7 Motor 17 5G/4G Anschluss
8 Propeller 18 intelligente Flugbatterien
9 Flugstatusanzeige 19  Batterieschalter
10 Stativ (mit Antenne) 20 Batterieanzeige

11 Aufwartssichtsystem 21 Batterieclip
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Fernbedienung
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10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21

22
23
24
25
26
27
28

Externe Antenne der
Fernbedienung
Touchscreen-Display
Statusanzeige
Batterieanzeige
Flugmodusschalter
Zurick-Taste/
Systemfunktionstaste
Joystick
Not-Aus-Taste
L1/L2/R1/R2-Tasten
(anpassbar)

Smart Return Home-Taste
Home-Taste
Funf-wWege-Taste:
Ein-/Aus-Taste
Fototaste
Aufnahmetaste
Linkes Drehregler
Rechter Drehregler
Tonaufnahmeloch
Ose fur Trageschlaufe
Griff

Externe Batterie fir
Fernbedienung
C1/C2-Tasten (anpassbar)
Lautsprecher

USB-A Anschluss
HDMI Anschluss
TYPE-C Anschluss
SIM-Karte

SD-Karte
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Fluggerét vorbereiten

Erster Einsatz

Die Drohne wird gelagert geliefert. Bitte befolgen Sie die folgenden Schritte, um Fluggerat und
Fernbedienung vorzubereiten.

Fluggerat vorbereiten

Vor dem ersten Einsatz muss die Intelligent Flight Battery aufgeladen werden Verwenden Sie das
Standardladegerat und schlieBen Sie es an die Ladestation an.

1. Starten Sie den Ladevorgang.

L

2.

3.




4. Montieren Sie die Propeller.

Das Fluggerat benotigt zwei Propeller: einen Rechts- und einen Linkspropeller, jeweils zwei von
jedem Typ. Linkspropeller haben eine weiBe Bogenmarkierung auf der Welle, Rechtspropeller nicht.
Die markierten und unmarkierten Propeller weisen unterschiedliche Drehrichtungen auf. Setzen Sie
die Propeller auf die entsprechenden Motoren. Motoren mit einer weiBen Bogenmarkierung auf der
Welle eignen sich fur Linkspropeller, Motoren ohne weiBe Bogenmarkierung fir Rechtspropeller.
Ziehen Sie die Propeller-Feststellschrauben mit einem M2,5-Sechskantschraubendreher fest an, um
die Propellermontage abzuschlieBen.

S - e Y e o-s S—

Stellen Sie sicher, dass das Flugzeug ausgeschaltet ist, bevor Sie die Propeller installieren.
Stellen Sie sicher, dass die Schutzabdeckung des Kardangelenks entfernt und die
vorderen und hinteren Arme ausgeklappt sind, um den Selbsttest des Fluggerats nicht zu
beeintrachtigen.

wenn das Fluggerat nicht verwendet wird, empfiehlt es sich, die Kugelkopf-Abdeckung
anzubringen Drehen Sie die Kugelkopf-Kamera so, dass sie waagerecht und nach vorne
gerichtet ist. Platzieren Sie anschlieBend die Kugelkopf-Abdeckung uber dem Sichtsystem
und richten Sie die Positionierungslocher aus. Driicken Sie anschlieBend die Druckknopfe, um
die Installation abzuschlieBen.

)

Die Propellergeschwindigkeit kann bis zu 7000 Umdrehungen pro Minute erreichen, bitte
achten Sie auf Ihre Sicherheit.

Uberprifen Sie vor jedem Flug, ob die Propeller in gutem Zustand sind. Wenn welche
gealtert, beschadigt oder verformt sind, ersetzen Sie sie vor dem Flug.

Uberprifen Sie vor jedem Flug, ob jeder Propeller richtig und sicher installiert ist.

Bitte verwenden Sie die von Puzhou Technology bereitgestellten Propeller. Propeller
verschiedener Modelle kénnen nicht gemischt werden.

Stellen Sie vor dem Austauschen der Propeller sicher, dass das Flugzeug ausgeschaltet ist.
Die Propellerkante ist scharf, seien Sie daher beim Austausch des Propellers vorsichtig.

Um Schnittverletzungen zu vermeiden, kommen Sie den rotierenden Propellern oder Motoren
nicht zu nahe und beriihren Sie diese nicht.

Vorbereitung der Fernbedienung

1

Verwenden Sie das Standardladegerat, um die Fernbedienung mit dem Typ-C-Anschluss zu
verbinden und den Akku aufzuladen und zu aktivieren.

"= M
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2. Klappen Sie die Antenne der Fernbedienung aus und richten Sie sie in die gew(inschte Position
aus. Unterschiedliche Antennenpositionen fiihren zu unterschiedlichen Signalstarken. Passen Sie
die Ausrichtung der externen Antenne der Fernbedienung entsprechend der relativen Position
von Fernbedienung und Fluggerat an und richten Sie die Antenne auf das Fluggerét aus, um eine
optimale Signalqualitat zwischen Fernbedienung und Fluggerat zu erzielen.

Starten/Stoppen der Motoren

Starten der Motoren
Durch Beugen der Joysticks werden die Motoren gestartet Lassen Sie die Joysticks sofort los, sobald

die Motoren zu drehen beginnen.

- @ @
Stoppen der Motoren
Wenn das Fluggerdt am Boden ist und die Motoren zu drehen beginnen,

driicken Sie den Gashebel in die niedrigste Position und halten Sie ihn
dort. Die Motoren stoppen nach 1 Sekunde.

Y o

&

Grundlagen des Fluges

1. Stellen Sie das Flugzeug mit dem Heck zum Bediener zeigend auf eine ebene, offene Flache.

2. Schalten Sie die Fernbedienung und das Fluggerat ein.

3. Fuhren Sie die GDU Flight Il -App aus und rufen Sie die Kameraschnittstelle auf.

4. Warten Sie, bis das Flugzeug den Selbsttest abgeschlossen hat, und starten Sie die Motoren,

wenn in der GDU Flight II-App keine Auffalligkeiten vorliegen.

Druicken Sie den Gashebel langsam nach oben, damit das Flugzeug sanft abheben kann.

6. Ziehen Sie den Gashebel nach unten, um das Flugzeug sinken zu lassen.

7. Ziehen Sie nach der Landung den Gashebel in die niedrigste Position und halten Sie ihn dort, bis
der Motor stoppt.

8. Schalten Sie nach dem Anhalten das Fluggerat und die Fernbedienung aus.

v

A - Stellen Sie das Fluggerat beim Abheben unbedingt auf eine stabile, feste Oberflache. Start
und Landung mit der Hand oder Handhalterung werden nicht untersttzt.

19 DE



Akku einbauen/entnehmen

Akku einbauen Akku entnehmen
Laden

1. Entfernen Sie den Flugzeugakku.
2. Eingangsspannung: 100 V ~240V.

<M

& - Der Betrieb dieses Gerats in Wohnumgebungen kann elektromagnetische Stérungen
verursachen.

Akku ein-/ausschalten

Akku einschalten:Bei ausgeschaltetem Akku einmal kurz die Ein-/Aus-Taste driicken. Die Akku-LED
zeigt ein tickendes Muster an. Zum Einschalten die Ein-/Aus-Taste 2 Sekunden lang gedriickt halten.
Bei eingeschaltetem Akku leuchten die Akku-LEDs nacheinander von links nach rechts auf, und die
Akkuanzeige zeigt den aktuellen Akkustand an.

Akku einschalten:Bei eingeschaltetem Akku einmal kurz die Ein-/Aus-Taste dricken. Die Akku-LED
zeigt ein tickendes Muster an. Zum Ausschalten die Ein-/Aus-Taste 2 Sekunden lang gedriickt halten.
Bei ausgeschaltetem Akku leuchten die Akku-LEDs nacheinander von rechts nach links auf, bis alle
Anzeigen erloschen sind.

DE 20



Technische Parameter

Flugzeug

Modell

Betriebstemperatur

Betriebsfrequenz!”!

Sendeleistung

Intelligente Flugbatterien

P200/P220/P220 Pro

-20°C ~+50°C

2.400-2.476GHz(SRRC),2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE) ,
5.150-5.250 GHz(FCC), 5.170-5.250GHz(CE),5.725-5.829 GHz
(SRRC),5.725-5.850 GHz(FCC/CE)

2.4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <23 dBm (CE/FCC)

5.8 GHz: <30 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

Akkutyp LiPo 45
Ladetemperatur 5°C ~40°C
Fernbedienung

Modell PYK-200

Bildibertragung
Betriebsfrequenz!"

Sendeleistung

2.400-2.476GHz(SRRC),2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE) , 5.725-
5.829 GHz (SRRC),5.725-5.850 GHz(FCC/CE)

2.4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <30 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

[1]Die unterstltzten Betriebsfrequenzbander und die entsprechenden verfigbaren Bereiche variieren
von Land zu Land. Weitere Informationen finden Sie in den 6rtlichen Gesetzen und Vorschriften.

21
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Nom de chaque partie composante de l'aéronef

Cameéra a cardan intégrée

Systeme d'évitement d'obstacles
omnidirectionnel horizontal
Lumiére d'appoint

Systeme de vision inférieure
Systeme de détection infrarouge
Voyant de nez

Moteur

Hélice

Voyant d'état de vol

Trépied (antenne incluse)

Systeme de vision supérieure

12
13

15
16
17
18
19
20

N

Feu de navigation de nuit

Interface PSDK

Interface du parachute

Interface de réglage des parametres (USB-C)
Cran pour carte microSD de la caméra
Interface 5G/4G

Batterie de volintelligente

Interrupteur de batterie

Voyant de batterie

Boucle de la batterie

FR 22



Télécommande

23 FR
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10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21

Antenne externe de
télécommande

Ecran tactile

Voyant d'état

Voyant de puissance
Commutateur du mode de vol
Touche de retour/touche de
fonction du systeme
Joystick

Touche d'arrét d'urgence
Touches L1/L2/R1/R2
(personnalisables)

Touche de retour intelligente
Touche Home

Touche a cinq directions
Touche d'alimentation
Touche de photographie
Touche d'enregistrement
Molette de cadran gauche
Molette de cadran droite
Trou de collecte de son

Trou de laniere

Poignée

Batterie externe de la
télécommande

Touches C1/C2 (personnalisables)
Haut-parleur

Interface USB-A

Interface HDMI

Interface TYPE-C

Carte SIM

Carte SD



Préparation de l'aéronef

Premiére utilisation

Le drone est stocké lorsqu’il quitte 'usine, veuillez suivre les étapes ci-dessous pour préparer
l'aéronef et la télécommande.

Préparation de l'aéronef

La premiéere utilisation nécessite de charger la batterie de vol intelligente pour réveiller la batterie.
Utilisez le chargeur standard et connectez la base de charge pour charger.

1. Commencez a charger pour réveiller la batterie.

2. Dépliez le bras avant puis le bras arriére.

FR 24



4. Installez I'hélice.

L'aéronef doit étre équipé de deux hélices, CW et CCW, deux pour chaque type d'hélice. Dont I'hélice
CCW a une marque de couleur d'arc blanche sur l'arbre, et I'nélice CW n'a pas de marque de couleur
darc blanc sur larbre. Les hélices marquées et non marquées indiquent respectivement des directions
de rotation différentes. Placez ['hélice sur le moteur correspondant, le moteur avec une marque de
couleur d'arc blanche au niveau de l'arbre central convient a 'hélice CCW, et le moteur sans marque
de couleur d'arc blanche au niveau de l'arbre central convient & I'hélice Cw. Utilisez un tournevis Allen
M2.5 pour serrer fermement les vis de verrouillage de la palette afin de terminer l'installation de la
palette.

D = — o —

Assurez-vous toujours que l'aéronef est éteint avant d'installer les hélices

Assurez-vous que le couvercle de protection du cardan est retiré et que les bras avant et
arriere sont déployés pour éviter d'affecter l'auto-inspection de l'aéronef.

Lorsque l'aéronef n'est pas utilisé, il est recommandé d'installer le couvercle de protection
du cardan. Tournez la caméra de cardan pour la maintenir horizontalement vers l'avant, puis
couvrez le couvercle de protection du cardan avec le systeme de vision, faites attention a
aligner les trous de positionnement, puis appuyez sur la boucle pour terminer l'installation.

>

La vitesse de l'hélice peut atteindre un maximum de 7 000 tours par minute, veuillez donc
faire attention a la sécurité.

Avant chaque vol, assurez-vous que chaque hélice est en bon état. Si elle est vieillie, cassée
ou déformée, veuillez le remplacer avant de voler.

Avant chague vol, contrélez toujours que chaque hélice est correctement et solidement
installée.

Veuillez utiliser I'hélice fournie par GDU Technology, différents types d'hélices ne peuvent pas
étre mélangés.

Assurez-vous que l'aéronef est éteint avant de remplacer 'hélice.

Le bord de 'hélice est tranchant, alors faites attention a la sécurité lors du remplacement de
I'hélice.

Ne vous approchez pas ou ne touchez pas U'hélice ou le moteur en rotation pour éviter les
coupures.

&

Préparation de la télécommande

1. Utilisez le chargeur standard et connectez l'interface Type-C de la télécommande pour charger
afin de réveiller la batterie.
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2. Dépliez lantenne de la télécommande et ajustez-la a la position appropriée, différentes positions
d'antenne recoivent différentes intensités de signal. En fonction de la position relative de la
télécommande et de l'aéronef, ajustez la direction de l'antenne externe de la télécommande
et alignez le plan de l'antenne avec la direction de l'aéronef, afin que la qualité du signal de la
télécommande et de l'aéronef puisse atteindre le meilleur état.

Démarrer/arréter le moteur

Démarrer le moteur
Effectuez l'action de rupture du joystick pour démarrer le moteur. Relachez le joystick immédiatement

apres le démarrage du moteur.

- @ @
Arréter le moteur
Lorsque l'aéronef est au sol, aprés le démarrage du moteur, poussez le

joystick d'accélérateur jusqu'a la position la plus basse et maintenez-la, et
le moteur s'arréte aprés 1 s.

<&
Vol de base

1. Placez 'aéronef sur un terrain plat et dégagé avec la queue pointée vers l'opérateur du drone.

2. Allumez la télécommande et l'aéronef.

3. Exécutez APP DU Flight Il pour accéder a linterface de la caméra.

4. Attendez que l'aéronef termine lauto-test, et démarrerez le moteur sans aucune invite anormale
de 'APP GDU Flight Il .

5. Poussez lentement le joystick d'accélérateur vers le haut pour permettre a l'aéronef de décoller
en douceur.

6. Abaissez le joystick d'accélérateur pour abaisser l'aéronef.

7. Une fois au sol, tirez le joystick d'accélérateur dans la position la plus basse et maintenez-le
jusqu'a ce que le moteur s'arréte.

8. Apres larrét, coupez lalimentation de l'aéronef et la télécommande a tour de role.

A - Stellen Sie das Fluggerat beim Abheben unbedingt auf eine stabile, feste Oberflache. Start
und Landung mit der Hand oder Handhalterung werden nicht untersttzt.
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Installer/retirer la batterie

Installer la batterie Retirer la batterie
Charge

1. Retirez la batterie de l'aéronef.
2. Tension d'entrée : 100V ~ 240V.

)

A « L'utilisation de cet appareil dans un environnement résidentiel peut provoquer des
interférences électromagnétiques.

Allumer/éteindre la batterie

Allumer la batterie: Lorsque la batterie est éteinte, appuyez brievement d'abord une fois sur la
touche d’'alimentation de la batterie, le voyant LED de puissance affichera une course de chevaux,
puis appuyez sur le bouton d'alimentation et appuyez longuement sur la touche d'alimentation
durant 2 s pour allumer la batterie. Lorsque la batterie est allumée, les voyants LED de puissance
s'allument de gauche a droite et le voyant LED de puissance de la batterie indique la puissance
actuelle de la batterie.

Eteindre la batterie: Lorsque la batterie est allumée, appuyez brievement d'abord sur la touche
d‘alimentation de la batterie, le voyant LED de puissance affichera une course de chevaux, puis
appuyez sur le bouton d'alimentation et appuyez longuement sur la touche d'alimentation durant 2 s
pour éteindre la batterie. Une fois que la batterie est éteinte, les voyants LED de puissance s'allument
de droite a gauche, jusqu'a ce que tous les voyants soient éteints.
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Parametres techniques

Aéronef
Modele P200/P220/P220 Pro
Température ambiante de -20°C ~+50°C

fonctionnement

Fréquence de fonctionnement'!  2.400-2.476GHz(SRRC),2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE) ,
5.150-5.250 GHz(FCC), 5.170-5.250GHz(CE),5.725-5.829 GHz
(SRRC),5.725-5.850 GHz(FCC/CE)

Puissance d'émission (EIRP) 2.4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
51 GHz: <23 dBm (CE/FCC)
5.8 GHz: <30 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

Batterie de vol intelligente

Type de batterie LiPo 45
Température ambiante de charge 5°C ~40°C
Télécommande

Modele PYK-200

Transmission d'image

Fréquence de fonctionnement'!  2.400-2.476GHz(SRRC),2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE) , 5.725-
5.829 GHz (SRRC),5.725-5.850 GHz(FCC/CE)

Puissance d’émission (EIRP) 2.4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <30 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

[1] Les bandes de fréquences de fonctionnement prises en charge par chaque pays/région
et les portées disponibles correspondantes sont différentes, veuillez vous référer aux lois et
réglementations locales pour plus de détails.
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Identificatie van Luchtvaartuigcomponenten

1 Geintegreerde Gimbalcamera

2 Horizontaal Omnidirectioneel
Obstakelvermijdingssysteem

3 Hulplamp

4 Visiesysteem aan de onderzijde

5 Infraroodsensorsysteem

6  Voorste indicatielamp

7 Motor

8 Propeller

9 Vluchtstatus-indicatorlamp

10 Landingsgestel (met ingebouwde antenne)

11 Visueel systeem bovenaan
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12
13
14
15
16
17
18
19
20
21

Navigatieverlichting

PSDK-poort

Parachutepoort

Poort voor Parameterinstelling (USB-C)
microSD-kaartsleuf van camera
5G/4G-poort

Slimme vluchtbatterij

Aan-/uitknop batterij
Batterijniveau-indicator

Batterijvergrendeling



Afstandsbediening

Afstandsbediening externe
antennes

Ja

Touchscreen-display
Status-indicatorlampje
Batterijniveau-indicator
Vliegtuigmodus-schakelaar
Terug-/Systeemfunctieknop
Bedieningssticks
Noodstopknop
L1/L2/R1/R2-knoppen
(aanpasbaar)

© W N OV Bh WN

o

Slimme Terugkeer-naar-Thuis-

ki

2% 24 25 2728 nop
|—| 11 Homeknop

—|
e
14 % L= el ] %\T 15 12 Vijfwegknop
| &5 13 Aan-/uitknop
2y —— =

14 Sluiterknop

15 Opnameknop
16 Linker draaiknop
17 Rechter draaiknop

18 Microfoonpoort

19 Halsriemgat

20 Handgreep

21 Externe batterij van de
afstandsbediening

22 C1/C2-knoppen (aanpasbaar)
23 Luidspreker
24 USB-A-poort

25 HDMI-poort
L@J 26 TYPE-C-poort

27  SIM-kaartsleuf

28  SD-kaartsleuf
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Voorbereiding van het Luchtvaartuig

Eerste Gebruik

De drone wordt verzonden in opgevouwen opslagtoestand. Volg de onderstaande stappen om het
luchtvaartuig en de afstandsbediening voor het eerst gebruiksklaar te maken.

Voorbereiding van het Luchtvaartuig

Om de slimme vluchtbatterij te activeren, moet deze vodr het eerste gebruik worden opgeladen.
Gebruik de meegeleverde oplader en sluit deze aan op het oplaadstation.

1. Opladen activeert de batterij automatisch.

3. Verwijder de gimbalbeschermer.
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4. Installeer de propellers.

Het luchtvaartuig vereist twee typen propellers: CW en CCW, twee van elk. CCW-propellers hebben
een witte boogmarkering op de motoras. CW-propellers hebben geen witte boogmarkering.
Deze markeringen geven de draairichting aan. Plaats de propellers op de bijbehorende motoren:
motoren met een witte boogmarkering moeten worden gecombineerd met CCW-propellers. Motoren
zonder witte boogmarkering moeten worden gecombineerd met Cw-propellers. Gebruik een M2.5-
inbusschroevendraaier om de propellerschroeven stevig vast te draaien om de installatie te voltooien.

S - i Y e oo S—

>

Zorg ervoor dat het luchtvaartuig is uitgeschakeld voordat u propellers installeert.

Zorg ervoor dat de gimbalbeschermer is verwijderd en dat zowel de voorste als achterste
armen volledig zijn uitgevouwen voordat u het toestel inschakelt, om interferentie met de
zelfcontrole te voorkomen.

Wanneer het luchtvaartuig niet in gebruik is, wordt aanbevolen de gimbalbeschermer
opnieuw te installeren. Richt de gimbalcamera horizontaal naar voren, bedek het visuele
systeem met de beschermer, lijn de positioneringsgaten uit en druk op de vergrendeling om
deze vast te zetten.

)

Propellers kunnen draaien tot snelheden van 7000 RPM. Wees voorzichtig.

Controleer voor elke vlucht of alle propellers intact zijn. Vervang propellers die tekenen van
veroudering, schade of vervorming vertonen.

Zorg ervoor dat alle propellers correct en stevig zijn bevestigd voor elke viucht.

Gebruik uitsluitend propellers geleverd door GDU. Meng geen verschillende
propellermodellen.

Schakel het luchtvaartuig altijd uit voordat u propellers vervangt.

Propellerranden zijn scherp—wees voorzichtig bij vervanging.

Benader of raak geen draaiende propellers of motoren aan om letsel te voorkomen.

Voorbereiding van de Afstandsbediening

1. Gebruik de meegeleverde oplader en sluit deze aan op de Type-C-poort van de
afstandsbediening om de batterij op te laden en te activeren.
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2. Vouw de afstandsbediening antennes uit en stel ze af op een geschikte positie. Signaalsterkte
varieert afhankelijk van de oriéntatie van de antennes. Pas de richting van de externe antennes
aan en richt de platte zijde van de antennes naar het luchtvaartuig om de signaalkwaliteit te
optimaliseren.

Démarrer/arréter le moteur

Start de Motoren
Voer de bedieningsstickcombinatie (CSC) uit om de motoren te starten. Laat de sticks onmiddellijk los

zodra de motoren beginnen te draaien.
3 @ @
Stop de Motoren

Wanneer het luchtvaartuig op de grond staat en de motoren draaien,
duw de gaspedaalstick naar de laagste stand en houd vast. De motoren
stoppen na 1 seconde. &

Y o

Basisvlucht

1. Plaats het luchtvaartuig op een vlak en open oppervlak met de staart naar de bestuurder gericht.

2. Schakel de afstandsbediening en het luchtvaartuig in.

3. Startde GDU Flight Il App en ga naar de cameramodus.

4. Wacht tot het luchtvaartuig de zelfcontrole heeft voltooid. Zorg ervoor dat er geen

waarschuwingsmeldingen zijn in de GDU Flight Il App voordat u de motoren start.

Duw de gaspedaalstick voorzichtig omhoog om het luchtvaartuig soepel te laten opstijgen.

6. Trek de gaspedaalstick naar beneden om het luchtvaartuig te laten dalen.

7. Houd na de landing de gaspedaalstick in de laagste stand totdat de motoren volledig zijn
gestopt.

8. Schakel na het stoppen van de motoren eerst het luchtvaartuig en vervolgens de
afstandsbediening uit.

v

- Stellen Sie das Fluggerat beim Abheben unbedingt auf eine stabile, feste Oberflache. Start
und Landung mit der Hand oder Handhalterung werden nicht unterstutzt.
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Installeer / Verwijder de Batterij

Installeer de Batterij Verwijder de Batterij
Opladen

1. Verwijder de batterij uit het luchtvaartuig.
2. Ingangsspanning: 100 V-240 V.

=

& - Het bedienen van dit apparaat in een woonomgeving kan elektromagnetische interferentie
veroorzaken.

Batterij In- / Uitschakelen

Batterij inschakelen: Wanneer de batterij is uitgeschakeld, drukt u kort één keer op de aan-/uitknop.
De LED-batterij-indicatoren tonen een doorlopend patroon. Houd vervolgens de aan-/uitknop 2
seconden ingedrukt om de batterij in te schakelen. Wanneer ingeschakeld, lichten de LED-lampjes op
van links naar rechts, wat het huidige batterijniveau aangeeft.

Batterij uitschakelen: wanneer de batterij is ingeschakeld, drukt u kort één keer op de aan-/uitknop.
De LED-indicatoren tonen een doorlopend patroon. Houd vervolgens de aan-/uitknop 2 seconden
ingedrukt om de batterij uit te schakelen. Na het uitschakelen gaan de LED-lampjes **van rechts naar
links** uit totdat alle indicatoren zijn uitgeschakeld.
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Technische Specificaties

Luchtvaartuig
Model
Bedrijfstemperatuur

Werkfrequentie"!

Zendvermogen (EIRP)

Slimme Vluchtbatterij

P200/P220/P220 Pro

-20°C ~+50°C

2.400-2.476GHz(SRRC),2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE) ,
5150-5.250 GHz(FCC), 5.170-5.250GHz(CE),5.725-5.829 GHz
(SRRC),5.725-5.850 GHz(FCC/CE)

2.4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <23 dBm (CE/FCC)

5.8 GHz: <30 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

Batterijtype LiPo 4S
Oplaadtemperatuur 5°C ~40°C
Afstandsbediening

Model PYK-200

Beeldoverdracht

Werkfrequentie "

Zendvermogen (EIRP)

2.400-2.476GHz(SRRC),2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE) , 5.725-
5.829 GHz (SRRC),5.725-5.850 GHz(FCC/CE)

2.4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <30 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

[1] Ondersteunde werkfrequentiebanden en hun beschikbaarheid variéren per land/regio. Raadpleeg
de lokale wet- en regelgeving voor meer informatie.
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P200/P220/P220 Pro

4 2= -20°C ~+50°C

b= 1 2.400-2.476GHz(SRRC),2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE) ,
5.150-5.250 GHz(FCC), 5.170-5.250GHz(CE),5.725-5.829 GHz
(SRRC),5.725-5.850 GHz(FCC/CE)

YA =3 (EIRP) 2.4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <23 dBm (CE/FCC)

5.8 GHz: <30 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)
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5.8 GHz: <30 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

(112 27k K0l RIYEls 5 T 0o L AT A8 7hs

et

Q7L CHE &= A0, RS LIS

49 KR



RITHRSFMHEE

1 —EAEsaE 8 iZEE 15 B2EFARIEAL (USB-C)
2 KPLEBEERA 9 RITMEIETE 16 B microSD FiF

3 B 10 MIZ (WARXER) 17 5G/4G #AL

4 THRIVBREMR 11 ER\BBERS 18 BEARITEH

5 AISMNREERAR 12 "B 19 EHHH

6 HEEIERE 13 PSDK 7L 20 BHIERE

7 B 14 BERERA 21 BHEE

CNT 50



-1

26

14 —%® (o= =a[ea]

24 25 2728
|— | —|—]|

. L

51 CNT

VW 0O NV A WN =

BIERIMERR

fiafal

RREFE I

BEIERE

AT IRFAR

IREHREE /| RRINALIRGR

EAT

2R

L1/L2/R1/R2 #&8g
(TBES)

Home %4

Eapkisd

BIRIRGE

HRIR R

28710

LS

hER

AEL

#MEFL

”F

ERRT

C1/C2 #=4¢ (TEER)

B

USB-A #7.,

HDMI 7,

TYPE-C ##7L

SIM &

SD



EERTR
BRER
FARHEBEREBRE, FEELTSRERRGBEES,

REERITER
BRERFREERTESEREUGES., EFHRFRAER, EHRERERE.
1. BT EANTIREE T,

3. BREZRES,

CNT

52



4. REBITE,

RATRFREMBRIEE, BRHHA WM CCW, SEREESMR., Hb CCw £
BEEHEEOEINFERT, (WBERNEHEENEIIFes. SEINAHRT
WBIER SRR R T ARNIEE S A, BREERERHENER L, PHETEAE
IR EMEER CCwW BiEEE, hHERED I SSNERBE CwW BIEE, A
M2.5 MARRME FI§ R EHEIRG AN BRI T BERE,

S - e i o S —
®

AN - RESHERIEUHEIRAST R RR RS,
- BRESRESCBR. AEREDCRM, URKERTHRER.
- MERRITHERE, BRELRSRES, SHTLAREERKTEN, REE
BESRESEERBRG, TREEEMA, BRETFIRMRE.

Q - SEEEEEHERATE 7000 8, FHELEERL,
- BRRTH, FHEURSSBEEEERT. MESk. RENSY, FELEE
AT
- BRATH, EHUREE QISR EERIEE,
. BERLENRHNGIEE, FARRENEIEERTRA.
- FEIRIRNEAEHT, RARARITRERSHE.
- ENEESEEART, FTREIEEN, TERL,
- BB EITE R IEE B, MRS,

EEERR
1. ERERRER, ERERS Type-CEATEIURES D,

g

53 CNT



2

. REERSXQUAZINGEVE, FRNOXGUSERRRNRERR. RIBER
BMEARTHRWEEMIE, ABRERBIMERGEOLMRQTEEERTRSE,
{BIE R BRATER OV SR o EIER RAEAM

8 / FIEEH

ERENER
PUTHTEMFO BN B, BREEE, BFLMEER.

89 es

M

1T
BRTBORE, BRESE, HEPTHEDREN
MELES, 15 BBREL,

&

BERERAT

1

2
3
4
5.
6
7.
8

L EROBNEEFERBEBE L, BEHEEAMREASR,

. BIRUEIRBMMATE,

. #47 GDU Flight Il APP, ¥ENABMEANE .,

. SR/RITERBERTM, GDU Flight Il APP R E1Z/RENTI BN B,
A LEIBHEEHPIN, ERITHRFRER.

. TFHUAPIIFERATEE TR,

SEHE, HEPITRIE SEOUE LR EEBRELE,

. EHREKORBEEARITRIEREER,

A\ - BREBLERTERERPEEENTE L, AEFHURE HRRS®E,

CNT 54



FEE

(=]

1 MEREETL,
2. BIAEBE: 100V~240V,

A - EREBEPHITIE BTSSR ERTIE.

R / EAE

PR EM: EEREMARET, LRESUERE R, L LEDEREERASH, B
RIREBIFEE 25, MOMMED, BN, B2 LEDBRATAKARE, BHNE
BETERETENESLES,

BBAEM: EEMLMMMRET, LRESUERE—R, L LEDEREERASH, B
REBRE 25, NOMMEMH. BHHEE, S8 LD BRAELKRSE, HIETR
B2 BRI,

55 CNT



BR#5IH

ReiTaR

i
THRFRE
Tl

AW (EIRP)

P200/P220/P220 Pro

-20°C ~+50°C

2.400-2.476GHz(SRRC),2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE) ,
5150-5.250 GHz(FCC), 5.170-5.250GHz(CE),5.725-5.829
GHz (SRRC),5.725-5.850 GHz(FCC/CE)

2.4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <23 dBm (CE/FCC)

5.8 GHz: <30 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

ERBRET
BRI LiPo 4S

RERBRE 5°C ~40°C

B

B PYK-200

ms

Tesax 2.400-2.476GHz(SRRC),2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE) ,

EHME (EIRP)

5.725-5.829 GHz (SRRC),5.725-5.850 GHz(FCC/CE)

2.4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <30 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

NBER/ BESGEN THFERRESENTRBEEGHRAR, FEHE2TERERER.
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Nombres de las Partes del VANT

1 Camara del gimbal integrado

2 Sistema horizontal omnidireccional de
evitacion de obstaculos
Luces de relleno
Sistema de vision inferior

Sistema de deteccion de infrarrojos

3

4

5

6  Luces frontales
7 Motores

8 Hélice

9  Luces de estado de vuelo

10 Tripode (con antenas incluidas)

11 Sistema de vision superior

57 ES

12
13
14
15
16
17
18
19
20
21

Luces de navegacion nocturna
Conector PSDK

Conector de paracaidas

Conector de ajuste de parametros (USB-C)
Ranura para tarjeta microSD de la camara
Conector 5G/4G

Bateria de vuelo inteligente

Interruptor de bateria

Luces de bateria

Cierre de clip de la bateria



Mando a distancia

14 —&

1
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24 25 27
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28
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10
11
12
13

14
15
16
17
18

19
20
21

22

23
24
25
26
27
28

Antena externa del mando a

distancia

Pantalla tactil

Luces de estado

Luces de carga

Selector de modos de vuel
Boton de Volver/Boton de
Funcién del Sistema
Palanca de control

Boton de Parada de
Emergencia

Botones L1/L2/R1/R2
(personalizables)

lo

Boton de Retorno Inteligente

Boton de Inicio

Boton de 5 Direcciones
Boton de Encendido/
Apagado

Boton de Fotografia
Botén de Grabacion
Dializquierdo

Dial derecho

Orificios de captacion de
sonido

Orificio para correa

Asa

Bateria externa del mando a

distancia
Botones C1/C2
(personalizables)
Altavoz

Conector USB-A
Conector HDMI
Conector TYPE-C
Tarjeta SIM
Tarjeta SD

ES
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Preparacion del VANT

Primer uso

El dron se envia de fabrica guardado, siga los siguientes pasos para preparar el VANT y el mando a
distancia.

Preparacion del VANT

En el primer uso, se requiere cargar la bateria de vuelo inteligente para despertarla. Utilice el
cargador estandar y conéctelo a la base de carga para cargarlo.

1. Unaveziniciada la carga.

3. Retire la cubierta protectora del gimbal.
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4.

Instale las hélices.

EL VANT debe estar equipado con dos tipos de hélices, de modelo CW y CCW, dos hélices de cada
modelo. La hélice CCW tiene marca blanca curvada en su eje y la hélice CW no tiene marca blanca
curvada en su eje. Las hélices marcadas y no marcadas indican diferentes sentidos de giro. Coloque
las hélices en los motores correspondientes. EL motor con marca blanca curvada en el eje central es
adecuado para las hélices CCw, mientras que el motor sin marca blanca curvada en el eje central es
adecuado para las hélices Cw. Utilice un destornillador hexagonal M2,5 para apretar los tornillos de
fijacion de las palas, a fin de completar la instalacion de las palas.

S e R e o M—

Asegurese de que el VANT estd apagado antes de instalar las hélices.

Asegurese de haber retirado la cubierta protectora del gimbal y de haber desplegado los
brazos frontales y traseros, para evitar fallos en la autocomprobacion del VANT.

Se recomienda instalar la cubierta protectora del gimbal cuando el VANT no esté en uso. Gire
la cdmara del gimbal para mantenerla horizontal y hacia adelante, primero cubra el sistema
de visién con la cubierta protectora del gimbal, prestando atencién a alinear el orificio de
posicionamiento, y luego presione el cierre de clip para completar la instalacion.

&)

La velocidad de las hélices puede alcanzar hasta 7000 rpm, asegurese de prestar atencion a
la seguridad.

Antes de cada vuelo, asegurese de inspeccionar que cada hélice estd en buenas condiciones.
En caso de deterioro, dafio o deformacion, sustitiyalas antes de volar.

Antes de cada vuelo, inspeccione que las hélices estan instaladas correcta y firmemente.
Utilice las hélices suministradas por GDU Technology, y no mezcle hélices de diferentes
modelos.

Antes de sustituir las hélices, asegurese de que el VANT estd apagado.

Los bordes de las hélices son afilados, asi que preste atencion a la seguridad cuando
sustituya las hélices.

No se acerque ni toque las hélices ni los motores en rotacion para evitar cortarse.

Preparacién del mando a distancia

1

Utilice el cargador estdndar para conectar el conector Type-C del mando a distancia, a fin de
cargary despertar la bateria.

ES 60



2. Expanda la antena del mando a distancia y ajustela a una posicion adecuada, la antena
recibird sefiales con diferentes intensidades en diferentes posiciones. En funcion de la posicion
relativa del mando a distancia y del VANT, ajuste la orientacion de la antena externa del mando
a distancia y alinee el plano de la antena con la direccion del VANT para que la calidad de las
sefiales entre el mando a distancia y el VANT sea dptima.

Arranque/parada del motor

Arrancar el motor
Realice el movimiento de la palanca para activar los motores. Una vez activados los motores, suelte
la palanca de control.

89 08
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Parar el motor

Cuando el VANT estd en el suelo y los motores arrancan, empuje la
palanca del acelerador a la posicion mas baja y manténgala, los motores
se paran después de 1s.

<&
Vuelo basico

1. Coloque el VANT en un suelo plano y abierto con la cola apuntando al operador del dron.

2. Encienda el mando a distanciay el VANT.

3. Ejecute la aplicacion GDU Flight Il y entre en la interfaz de la camara.

4. Espere a que finalice la autocomprobacion del VANT, y pueda arrancar los motores si la
aplicacién GDU Flight Il no indica anomalias.

5. Empuje la palanca del acelerador hacia arriba lentamente para que el VANT despegue
suavemente.

6. Tire de la palanca del acelerador hacia abajo para descender el VANT.

7. Después de aterrizar, tire de la palanca del acelerador hasta la posicion mas baja y manténgala
hasta que los motores se paren.

8. Unavez parado, apague el VANT y el mando a distancia en orden.

« Make sure to place the aircraft on a flat and steady surface before takeoff. DO NOT launch the
aircraft from your palm or while holding it with your hand.
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Instalacién/extraccion de la bateria

Instalacion de la bateria Extraccion de la bateria
Carga

1. Extraiga la bateria del VANT.
2. Tension de entrada: 100 V-240 V.

& - Elfuncionamiento de este aparato en un entorno residencial puede causar interferencias
electromagnéticas.

Encender/apagar la bateria

Encender la bateria: En el estado de bateria apagada, primero pulse brevemente una vez el
botén de encendido/apagado de la bateria, las luces LED de carga parpadean en secuencia,
a continuaciéon, mantenga pulsado el botén de encendido/apagado durante 2 segundos para
encender la bateria. Cuando la bateria estd encendida, las luces LED de nivel de la bateria se
iluminan secuencialmente de izquierda hacia derecha, y las luces de nivel de la bateria muestran el
nivel actual de la bateria.

Apagar la bateria: En el estado de bateria encendida, primero pulse brevemente una vez el
botén de encendido/apagado de la bateria, las luces LED de carga parpadean en secuencia, a
continuacion, mantenga pulsado el boton de encendido/apagado durante 2 segundos para apagar
la bateria. Cuando la bateria estd apagada, las luces LED de carga se iluminan secuencialmente de
derecha hacia izquierda hasta que se apagan todas las luces.
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Parametros técnicos

VANT
Modelo

Temperatura ambiente de trabajo

Frecuencia de trabajo"’

Potencia de emision (EIRP)

Bateria de vuelo inteligente

P200/P220/P220 Pro

-20°C ~+50°C

2.400-2.476GHz(SRRC),2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE) ,
5.150-5.250 GHz(FCC), 5.170-5.250GHz(CE),5.725-5.829 GHz
(SRRC),5.725-5.850 GHz(FCC/CE)

2.4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <23 dBm (CE/FCC)

5.8 GHz: <30 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

Tipo de bateria LiPo 45
Temperatura ambiente de carga  5°C ~40°C
Mando a distancia

Modelo PYK-200

Transmision inalédmbrica de video
Frecuencia de trabajo'"

Potencia de emision (EIRP)

2.400-2.476GHz(SRRC),2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE) , 5.725-
5.829 GHz (SRRC),5.725-5.850 GHz(FCC/CE)

2.4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <30 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

[1]Las bandas de frecuencia de trabajo admitidas y sus correspondientes rangos utilizables varian

segun el pais/region, consulte las leyes y regulaciones locales para mas detalles.
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Nomes das partes da aeronave

1 Camera gimbal integrado
2 Sistema de desvio de obstaculos em todas as

direcdes
3 Lampada de compensacéo de luz
4 Sistema de visdo inferior
5 Sistema de sensoriamento infravermelho
6 Luzindicadora de nariz do avidao
7  Motor
8 Hélices

9 Luzindicativa do estado de voo
10 Tripé (incluso antena)
11 Sistema de visdo superior

Luz de navegacdo noturna

Interface PSDK

Interface do paraquedas

Interface de ajuste de parametros (USB-C)
Ranhura para cartdo microSD da camera
Interface 5G/4G

Bateria de voo inteligente

Interruptor de bateria

Luz indicadora da bateria

Fecho da bateria
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Mando a distancia

Ja
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11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21

Antena externa do controle
remoto

Tela sensivel ao toque
Indicador de estado

Luz indicadora do nivel da
bateria

Interruptor de alternancia do
modo avido

Tecla de retorno /Tecla de
funcdo do sistema
Alavanca de controle remoto
Botdo de parada de
emergéncia

Botbes L1/L2/R1/R2
(personalizavel)

Botdo de viagem de volta
inteligente

Tecla Home

Botbes de cinco vias

Botdo Ligar/desligar
Botdo para tirar fotos
Botdo de gravacdo

Botdo giratdrio esquerdo
Botdo giratdrio direito

Furo de som

Furo do corddo

Alca

Bateria externa de controle
remoto

Botbes C1/C2
(personalizavel)
Alto-falante

Interface USB-A

Interface HDMI

Interface TYPE-C

Cartdo SIM

Cartdo SD



Preparacao da aeronave

Primeira utilizagdo

A drone estd em estado de armazenamento quando sai da fabrica. Siga os passos abaixo para
preparar a aeronave e o controle remoto.

Preparacdo da aeronave

Para a primeira utilizacdo, é necessario carregar a bateria de voo inteligente para ativa-la. Conecte-a
ao base de carga para carregar por meio do carregador padréo.

1. Inicie a carga para ativar a bateria.

2.
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4.

Instale as hélices.

Para a aeronave, é necessario instalar dois tipos de hélices, sendo os modelos CW e CCW, com duas
hélices de cada tipo. Entre elas, a hélice CCW possui uma marcacao branca em forma de arco no eixo
de rotacdo, enquanto ndo hd marcacdo curva branca no eixo do hélice Cw. As hélices com e sem
marcacdes indicam respectivamente direcdes de rotacdo diferentes. Coloque as hélices no motor
correspondente, o motor com um marcador branco em forma de arco no eixo central é compativel
com hélices CCW, enquanto o motor sem o marcador branco em forma de arco € compativel com
hélices Cw. Aperte firmemente os parafusos de fixagdo das l@minas por meio de uma chave Allen
M2.5, completando assim a instalacdo das ldminas.

— ww o sy o

Antes de instalar o hélice, certifique-se de que a aeronave esta desligada.

Certifique-se de que a capa de prote¢do do gimbal foi removida e que os bragos dianteiro e
traseiro da aeronave estdo totalmente estendidos, para ndo afetar o autoteste da aeronave.
Quando a aeronave ndo estiver em uso, recomenda-se instalar a capa de protecdo do
gimbal. Gire a cdmera do gimbal para manté-la nivelada para frente, entdo cubra o
sistema visual com a capa de protecdo do gimbal, certifique-se de alinhar com os furos de
localizacéo e pressione o fecho para concluir a instalagéo.

A velocidade maxima da hélice pode alcancar até 7000 rotagdes por minuto, por favor, preste
muita atencdo a segurancga.

Antes de cada voo, verifique se as hélices estdo em bom estado. Se houver envelhecimento,
danos ou deformacdes, substitua-as antes de voar.

Antes de cada voo, verifique se as hélices estdo instaladas corretamente e firmemente.
Utilize as hélices fornecidas pela Puzhuo Technology e ndo misture hélices de diferentes
modelos.

Antes de trocar as hélices, certifique-se de que a fonte de alimentagdo da aeronave estd
desligada.

As bordas das hélices sdo bastante afiadas, ao trocar a hélice, preste atencdo a seguranca.
Nd&o se aproxime ou toque as hélices ou motores em rotacdo, para evitar cortes.

Preparacdo do controle remoto

1.

67

Conecte a porta Type-C do controle remoto por meio do carregador padrdo para carregar a
bateria para desperta-la.
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Desdobre a antena do controle remoto e ajuste-a para a posicdo adequada, pois diferentes
posicdes da antena recebem a intensidade do sinal de forma diferente. Ajuste a direcdo da
antena externa do controle remoto de acordo com a posicdo relativa do controle remoto em
relacdo a aeronave e alinhe-a na direcdo da aeronave, para que a qualidade do sinal entre o
controle remoto e a aeronave alcance seu estado ideal.

Ligar/Desligar o motor

Ligue o motor

E

xecute a acdo de puxar a alavanca para iniciar o motor. Apés o motor comecgar a girar, solte

imediatamente a alavanca de controle.

- 98
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Pare o motor
Quando a aeronave estiver no solo, apés o motor comecar a girar,
mpurre a alavanca de acelerador para a posicdo minima e mantenha,

el

apos 1s, o motor para. &

Voo bdasico

1. Coloque a aeronave em um terreno plano e aberto, com a cauda da aeronave voltada para o
operador do drone.

2. Ligue o controle remoto e a aeronave.

3. Execute a APP GDU Flight Il e entre na interface da camera.

4. Aguarde o autoteste da aeronave ser concluido, se ndo houver avisos anémalos na APP GDU
Flight Il, inicie os motores.

5. Empurre lentamente a alavanca do acelerador para cima, permitindo que a aeronave decole
suavemente.

6. Puxe para baixo a alavanca do acelerador para abaixar a aeronave.

7. Depois que a aeronave pousar, puxe a alavanca do acelerador para a posicdo mais baixa e
segure até que o motor pare.

8. Depois de parar, desligue a fonte de alimentagdo da aeronave e do controle remoto.

« Sempre coloque a aeronave em um plano estdvel e fixo durante a decolagem, ndo
compativel com decolagem ou pouso portétil e na palma da sua méo.
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Instalar/remover a bateria

Instale a bateria Remova a bateria
Carga

1. Remova a bateria da aeronave.
2. Tensdo de entrada: 100V ~ 240V.

A - Operar este dispositivo em um ambiente residencial pode causar interferéncia
eletromagnetica.

Ligar/desligar a bateria

Ligar a bateria: Quando a bateria estiver desligada, primeiro pressione o botao de fonte de
alimentacdo da bateria uma vez, o indicador LED de energia mostrara uma luz de letreiro e, entdo,
pressione e segure o botdo ligar/desligar por 2s para ligar a bateria. Quando a bateria é ligada, a luz
LED do nivel de energia acende da esquerda para a direita e o indicador de nivel da bateria mostra o
nivel atual da bateria.

Desligar a bateria: Quando a bateria estiver ligada, primeiro pressione o botéo ligar/desligar uma
vez, o indicador ligar/desligar LED mostrard uma luz de letreiro e, entdo, pressione e segure o botdo
ligar/desligar por 2s para desligar a bateria. Quando a bateria é desligada, LED da bateria acende
da direita para a esquerda até que todas as luzes se apaguem.
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Parametros técnicos

Aeronave
Modelo

Temperatura do ambiente de
trabalho

Frequéncia de trabalho'"

Poténcia de transmissao (EIRP)

Bateria de voo inteligente

P200/P220/P220 Pro
-20°C ~+50°C

2.400-2.476GHz(SRRC),2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE) ,
5.150-5.250 GHz(FCC), 5.170-5.250GHz(CE),5.725-5.829 GHz
(SRRC),5.725-5.850 GHz(FCC/CE)

2.4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

51 GHz: <23 dBm (CE/FCC)

5.8 GHz: <30 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

Tipo de bateria LiPo 45
Temperatura ambiente de carga  5°C ~40°C
Controle remoto

Modelo PYK-200

Transmissao de imagem
Frequéncia de trabalho "

Poténcia de transmissdo (EIRP)

2.400-2.476GHz(SRRC),2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE) , 5.725-
5.829 GHz (SRR(),5.725-5.850 GHz(FCC/CE)

2.4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <30 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

[1]0s espectros de frequéncia de trabalho suportados por cada pais/regido e suas respectivas faixas
disponiveis variam. Para mais detalhes, consulte a legislagdo local.
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Ha3BaHNa KOMMOHEHTOB JieTaTesIbHOro annaparta
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KoMnakTHas kamepa C WTaTUBHOW rON0BKON

Cucrema roOpun30HTanNbHOro
BCEHanpasneHHOoro npeAoTspalleHns
CTONKHOBEHWN

CBETUNbHWK ANS NOACBETKN
CycTeMa BM3yanusaummn BHU3
ViHchpakpacHas ceHcopHas cuctema
MHankaTop Hoca

[Buratens

BVHT

VIHAnKaTop cocToaHWA noneta
LUTaTUB (BKKOYAET aHTEHHY)

Bun3yasibHasi cuctema 0630pa BBEpX

RU
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DOHaPV AN HOUHbIX NONETOB

NHTepdeiic PSDK

WHTepdeiic napattota

WHTepdeiic HacTpolikn napametpos(USB-C)
CnoT Ans kapTbl microSD Kamepbl
WHTepdeiic 5G/4G

YMHas netatensHas batapes

Beikntouatens batapen

ViHavkaTop 6aTtapeu

3aluenka ans batapen



MynbT ANCTAHLNOHHOIO ynpasneHuns
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BHeLLHsAs aHTeHHa ny/kTa
[AVCTaHUVOHHOTO yNIpaBneHws
CeHCOpHbIN 3KpaH

VHAVKaTOP COCTOAHWA
NHavkaTop 3apaga batapen
Mepekntoyatens pexviMa noseta
KHomMKa Bo3Bpata/kHomnka
CUCTEMHOW PyHKLMN
[PKONCTUK

KHOMKa aBapuinHOM OCTaHOBKM
KHonkw L1/L2/R1/R2 (MOXHO
HaCTPanBaTh CaMOCTOATENLHO)
KHOMKa NHTeNNEeKTYaNbHOro
BO3BpaTa

KHormka Home
MaTvHanpaeneHHas KHomka
KHOMKa nuTaHns

KHOMKa CbeMku

KHonKa 3anucv Buaeo

JleBoe KoNeco NpPoKpPyTKN
MpaBoe KoNeco MPoKPYTKA
OTBepcTie ANs noaxsara
OTBepcTMe ANs WHYpPKa

Pyuka

BHelHss GaTtapes nynbTta
ANCTaHUMOHHOTO ynpaBneHus
KHonkn C1/C2 (MOXHO
HaCTpanBaTh CaMOCTOATENbHO)
AvHamnk

UHTepdbeiic USB-A
WNHTepdeic HDMI

WNHTepdeiic TYPE-C

Kapra SIM

Kapta SD
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MoprotoBKa netarefnibHOro annapara

lMepBoe ncnonb3oBaHne

JIPOH HaXOANTCA B CKNAACKOM COCTOSAHUM NPW BbINYCKe C 3aB0/a, BEINO/IHITE CedyoLLme Wwarv ans
MOATOTOBKM fIETaTeNIbHOrO annapata ¥ NynbTa ypasneHus.

MoaroToBKa netatenbHOro annapara

Mepea NepBbIM UCMOAL30BAHMEM HEOBXOAVNMO 3apsAnTb YMHYIO neTaTenbHyto 6atapeto Ans ee
aKTVBaUMK. VICNonb30BaTh CTaHAapTHOE 3apsiAHOe YCTPOWCTBO, MOAKMIOUNTL ro K 3apsaHoi 6ase.
1. Hauano 3apsfku aktvsmpyet batapeto.

3.
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4. YCTaHOBWTb BUHTbI.

JleTaTenbHbIn annapat Ao/KeH ObiTb OCHALLLEH ABYMSA Tunamu BUHTOB, Mapku CW n CCW, no
[1Ba BMHTa Kax/0ro Tuna. BuHTel CCW uMetoT 6enyio AyroobpasHyto MeTky Ha OCK BpalLeHus,
BVHTbI CW He nmetoT 6enoit ayroobpasHoin MeTkn. BUHTbI C MeTKoW 1 6e3 MeTKM yKasblBatoT Ha
pasHble Hanpas/eHVs BpalleHus. MoMeCTUTb BIHTBI Ha COOTBETCTBYIOLLME ABUTATENV, ABUraTeNb
c 6enon AyroobpasHoi MeTkow Ha cpefHeln ocv NoAxoAuT Ans BuvHTa CCW, a auratens 6e3
6en10i AyroobpasHol MeTKN Ha CpeaHein 0Cy NoaxoanT Ans BUHTA CW. MCnonb30BaTh OTBEPTKY
C BHYTPEHHUM LWECTUrPAHHUKOM M2,5, 4ToBbl HafleXHO 3aKpyTUTb BUHTHLI NonacTeil, YtTobbl
3aBepLUMTL YCTaHOBKY 10NacTeil.

Mepes yCTaHOBKOW BUHTOB Y6eANTLCA, UTO NieTaTeslbHbIA annapat BbIKIOUeH.

Y6eAmnTbCS, YTO 3aLUMTHBIN KOXYX WTATVBHOW FONOBKW CHAT, @ NepeiHne v 3afH1ne pyku
pasnoxeHsl, 4ToBbI He NOBAVATL Ha CAMOMNPOBEPKy /leTaTe/IbHoro annapara.

Koraa netatenbHelil annapat He UCMNONb3yeTcs, PeKOMEeHAYeTCs YCTaHOBMUTE 3aLLUMTHbINA
KOXYX LITAaTUBHOW rON0BKM. MOBEPHYTbL LUTATUBHYIO FON0BKY, YTOBLI OHa OCTaBanack
rOPV30HTANbHO HAaNPaBAeHHON Brepes, 3aTeM CHaYana HakpbiTb 3ALUMTHLIM KOXYXOM
LUTATVIBHOW FONOBKY BU3YabHYIO CUCTEMY, BHUMATE/IbHO BbIPOBHATL C OTBEPCTHSIMY, 3aTeM
HaaTb Ha 3aLLe/Ky, YTO6bl 3aBepLINTL YCTaHOBKY.

)

CKOpPOCTb BpalleHns BUHTOB MoxeT gocturate 7000 06/MuH, cobnogaite mepsl
6esonacHocTu.

Mepes KaxablM Nonetom 06a3aTeNbHO NPoBEPbTE LeN0CTHOCTL BCeX BUHTOB. ECM ecTb
NPW3HaKN CTapeHus, NoOBpexAeHns v AeopmaLym, 3ameHmnTe nx nepes, noaeTom.

Mepes kaxaeiM Nonetom 0bs3atensHo NPoBepLTe MPABUILHOCTL U HAAEXKHOCTL YCTAHOBKM
BCEX BUHTOB.

V\CﬂOﬂbiyVITE BWHTLI, NPeA0CTaBNeHHble GDU, He CMeLUVBaWiTe BUHTbI PasHbIX MDﬂ,eﬂel?\.
Mepey, 3aMeHOi BUHTOB yBeAnTeCk, UTO NUTaHVIE NIeTATe/IbHOTO annapata BbIKNYEHO.

Kpasi BUHTOB J0BO/IbHO OCTPbIe, By/jbTe OCTOPOXHbI MPY 3aMeHe BUHTOB.

He npubnamxantecs 1 He TporanTe BpallaloLLIMecs BUHTBI AW ABuratenn, Yytobbl nsbexatb
nope3sos.

MoproToBKa nynbTa ynpasneHus

1.

Mcnonb30BaTh CTaHAAPTHOE 3apsAHOEe YCTPOVCTBO, MOAKIOUNTE ero K nHTepdercy Type-
CnynsTa ynpasnexus Ans akTveaLmy 6atapen.
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Pa3noXnTb aHTEHHbI NyNbTa YNPABAEHNUS W OTPEryNMpoBaTh UX B MOAXOASLLEE MONOXKEHME,
TaK Kak pasHble Mo3uuMn aHTeHH obecneynBaloT pasHyto Cuiy curHana. B 3asncumocTun ot
OTHOCUTENbHOro NONOXKeHNsA Ny/bTa ynpasieHnsa U netatelbHoro annapara, oTperynnpoeaTs
Hanpae/ieHne BHeLHeR aHTeHHbI Ny/abTa yNpasieHns n HanpasbTe aHTeHHY B CTOPOHY
netateNbHOro annapata, YTobbl 06ecneunTb HaunyyLlee KayecTBo cUrHana Mexay nynsTom
YNPaBAeHNs 1 NeTaTefibHbIM annaparoMm.

3anyck/ocTaHOBKa aBuratens

3anyck gsurarens
BbINONHEHWe AeCTBUA C pblyaroM 3anyckaeT ABuratens. [ocne 3anycka asuratens HemeaneHHo
OTNYCTUTE Kavanky.

Y Y M

OcTaHOBKa aBurartens

Korga netatenbHblil annapat HaxoAWTCa Ha 3emne, Nocne 3anycka
[BuvraTens, onycTuTb APOCCebHbIN PblUar 40 MHUMALHOTO NOAOXKEHUS
VI YAEPXKNBATb €ro, uepes 1 CeKyH/y ABUraTe/lb OCTaHOBUTCS.

4

OCHOBHOW noner

I8

w

MoMecTUTb NeTaTeNbHbI annapat Ha POBHYIO 1 OTKPbITYIO MOBEPXHOCTb, 3aAHSA YaCTb A0/MKHA
6bITb HaNpaBeHa K onepaTopy APoHa.

BKOUNTB Ny/LT yNPaBAeHNs 1 NeTaTeNbHbli annapar.

3anyctutb npunoxerue GDU Flight I, nepeiit B uHTepdeiic kKamepsl.

Moaoxnaate, NoKa CamMonpoBepKa fleTaTebHOro annapata 3asepLnTcs, v npunoxeHe GDU
Flight Il He BbIAACT HUKaKMX OLWNGOK, MOC/IEe Yero MOXHO 3anyckaTk ABUraTeb.

Me/NeHHO NOAHSTL APOCCe/bHBIN Pbiyar, YTOBb! NeTaTeNbHbI annapar NNaBHo B3feTen.
OnyCTVTL APOCCENbHBIY Phlyar, YTOBLI eTaTeNbHbIN annapat CnycTuacs.

Mocne nprsemMaeHns oNycTUTb APOCCENbHbIN pblYar 40 MUHUMANbLHOTO NONOXKEHNS 1
YAepXnBaTk ero A0 OCTAHOBK iBUratens.

Mocne OCTaHOBKY NOC/eA0BATE/IbHO BbIKIOUYUTL NUTaHKE NeTaTe/lbHOro annapata v nyssta
ynpasnenus.

« Mpu B3nete 06s3aTeNbHO pasMellainTe neTaTeNbHbIi annapaTt Ha YyCTONYNBON U
(HUKCMPOBAHHON NMOBEPXHOCTYW, HE MOAAEPXKWNBANTE B3NET UM NOCAAKY B PyKaxX UAN Ha
NafcHW.
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YcTaHoBKa/cHaTVe 6atapen

YctaHoBka batapen CHsTne batapen
3apsgka

1. W3Bneyb Batapeto netaTesbHOro annapara.
2. BxogHoe HanpsixeHue: oT 100 B o 240 B.

& « PaboTa 3TOro yCTPOWCTBA B XKW/0i CPefe MOXET BbI3BATb 3N1eKTPOMAarH1THbIe NoMexu.

BK/oueHne/BbiKNloueHne 6atapen

Bk/loueHVe 6atapen: B BbIK/KOUYEHHOM COCTOSHIM BaTapen cHauana KpaTko HaxaTb KHOMKY
nutaHus 6atapen OAMH pas, UHAVNKATOP 3apsaa LED Byaet Murath, 3aTeM yAepXuBaTb KHOMKY
MUTaHVA B TeUeHNe 2 cekyHA, 4Tobbl BKIOUMTL GaTtapeto. Koraa 6atapes BKAOUEHA, MHAMKATOP
3apsiga LED 3aropaetcs cieBa Hanpaeo, oTobpaxas TekyLumi 3apsz 6atapeu.

BbiknioueHne 6atapen: BO BK/IIOYEHHOM COCTOSHWM BaTapen CHavana KpaTko HaxaTb KHOMKY
nuTaHus Gatapen OAUH Pas, UHAVKATOP 3apsaa LED Byget Murath, 3aTeM yAepXuBaTb KHOMKY
NUTaHUA B TeUEHE 2 CeKyH/, YTOBbI BEIKNIOUNTL 6aTtapeto. Mocne BbiktoueHns 6atapen nHanKaTop
3apsna LED 3aropaetcs cnpasa HasieBo, NoKa BCe UHANKATOPbI He MoracHyT.
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TexHnUeckne napamMmeTpsbl

JletatenbHblii annapar

Mogens P200/P220/P220 Pro
Pabouas TeMneparypa -20°C ~+50°C
Pabouas uactora'" 2.400-2.476GHz(SRRC),2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE) ,

5.150-5.250 GHz(FCC), 5.170-5.250GHz(CE),5.725-5.829 GHz
(SRRC),5.725-5.850 GHz(FCC/CE)
MouHocTb nepegaun (EIRP) 2.4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5. GHz: <23 dBm (CE/FCC)
5.8 GHz: <30 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)
YMHas netatenbHas 6atapes
Tun 6atapeun LiPo 45
Temnepartypa oKpyxatoLLeit 5°C ~40°C
cpe/ibl NPV 3aps/ke

TMyNbT ANCTAHUMOHHOTO yrpaB/ieHns
Mogenb PYK-200
Mepenaya n3o6paxeHus

Pabouas uactora!” 2.400-2.476GHz(SRRC),2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE) , 5.725-
5.829 GHz (SRRC),5.725-5.850 GHz(FCC/CE)
MouHocTb nepegaun (EIRP) 2.4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <30 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

[1INoaaepxBaembie paboumne AranasoHbl U UX COOTBETCTBYIOLLME JOCTYMHbIE ANANA30HbI MOTYT
pasNnyaThCs B PasHbIX CTPaHax/pervioHax, 03HakoMbTech C MeCTHbIMW 3akoHamm 1 npasunamu.dd
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Nomi dei componenti drone
—_—

1 Gimbal fotocamera integrato

2 Sistema omnidirezionale di evitamento

ostacoli orizzontale 12 Luce per volo notturno
3 Luce supplementare 13 Porta PSDK
4 Sistema visivo inferiore 14  Porta paracadute
5 Sistema a sensori infrarossi 15  Porta regolazione parametri (USB-C)
6 Indicatore luce prua 16  Slot microSD per fotocamera
7 Motore 17  Porta 5G/4G
8 Eliche 18  Batteria intelligente volo
9 Indicatore stato volo 19 Interruttore batteria
10 Treppiede (inclusa antenna) 20 Indicatore batteria
11 Sistema visivo superiore 21 Fermo batteria



Mando a distancia

1 Antenna esterna del
telecomando
2 Schermo display touch

Ja

3 Indicatore di stato

4 Indicatore dilivello della
batteria

5  Interruttore modalita volo

6  Pulsante diritorno/
funzionalita sistema

7  Llevetta

8  Pulsante di arresto emergente

9  PulsantiL1/L2/R1/R2
(personalizzabili)

10 Pulsante diritorno intelligente
11 Pulsante Home
12 Pulsante multidirezionale

13 Pulsante di accensione

14 Pulsante fotocamera

15 Pulsante registrazione
16 Rotella sinistra

17 Rotella destra

18 Microfono

19 Foro per cinturino

20 Maniglia

21 Batteria esterna del
telecomando

22 PulsantiC1/C2
(personalizzabili)

23 Altoparlante
24 Porta USB-A
25 Porta HDMI
26 Porta TYPE-C
27 Scheda SIM
28 Scheda SD
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Preparazione drone

Primo utilizzo

Il drone viene fornito in configurazione ripiegata. Seguire le sequenti procedure per preparare drone
e telecomando.

Preparazione drone

Per il primo utilizzo, caricare la batteria intelligente per attivare la batteria. Utilizzare il caricabatterie
originale e collegarlo alla base di ricarica.

1. L'awio della ricarica attiva la batteria.

2. Estendere le braccia anteriori, poi quelle posteriori.
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4. Montare le eliche.

Al drone servono due tipi di eliche, rispettivamente CW e CCW (2 pezzi per tipo). Le eliche CCW
presentano un marcatore bianco ad arco sull'albero, le CW non ce I'hanno. Le eliche con e senza
marcatore indicano direzioni varie di rotazione. Montare le eliche sui rispettivi motori: motori con
marcatore bianco ad arco sull'albero alle eliche CCW, motori senza marcatore alle eliche CW. Serrare
le viti di fissaggio con cacciavite esagonale M2.5 per completare il montaggio.

& - Verificare che il drone sia spento prima del montaggio eliche.

Rimuovere la copertura del gimbal ed estendere tutte le braccia per non influenzare
'autodiagnosi.

Montare la copertura del gimbal quando il drone non e in uso. Orientare la fotocamera
gimbal in posizione orizzontale frontale, poi installare la protezione allineando i fori di
posizionamento e agganciare i fermi per finire il montaggio.

@ - Attenzione: la velocita massima eliche potrebbe raggiungere7000 RPM, fare attenzione alla
sicurezza.

Verificare l'integrita delle eliche prima di ogni volo. Sostituire immediatamente eliche, se
danneggiate, usurate o deformate.

Verificare il corretto e sicuro montaggio delle eliche prima di ogni volo.

Utilizzare eliche fornite da GDU Tech, non miscelare modelli diversi di eliche.

Spegnere il drone prima di sostituire le eliche.

Siccome i bordi delle eliche sono taglienti, maneggiare con cura

Non awvicinarsi o toccare eliche o motori in rotazione per evitare tagli.

Preparazione telecomando

1. Collegare il caricabatterie originale alla porta Type-C del telecomando per attivare la batteria.

1]l
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2. Estendere e orientare le antenne per ottimizzare la ricezione del segnale, l'intensita del segnale
ricevuto varia in base alla posizione dell'antenna. Regolare l'angolazione delle antenne esterne
mantenendo il piano antenna rivolto verso il drone per la migliore qualita del segnale.

Avvio/Arresto motori

Avvio motori
Eseguire la combinazione di comandi a levetta per avviare i motori. Rilasciare immediatamente le

levette dopo l'awvio.
> @

Y o 4

Arresto motori
Con il drone a terra, dopo l'avwio dei motori, portare la levetta di spinta
nella posizione pit bassa e mantenerla, 1 secondo dopo i motori si

fermano.
g

"4

Volo base

1. 1. Posizionare il drone su superficie piana e aperta, con la coda rivolta verso l'operatore.

2. Accendere telecomando e drone.

3. Aprire l'app GDU Flight Il e accedere all'interfaccia fotocamera.

4. Attendere il completamento dell'autodiagnosi, se l'app GDU Flight Il non mostra alcun avviso
anomalo, é possibile avviare i motori.

5. Sollevare lentamente la levetta di spinta per il decollo stabile.

6. Abbassare la levetta per la discesa.

7. Dopo l'atterraggio, mantenere la levetta nella posizione pit bassa fino all'arresto dei motori.

8. Spegnere prima il drone, poi il telecomando.

A « Durante il decollo, assicurarsi di posizionare il drone su una superficie piana e stabile. Non &
supportato il decollo o l'atterraggio a mano o sul palmo.
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Installazione/rimozione batteria

Installazione batteria Rimozione batteria
Ricarica

1. Rimuovere la batteria del drone.
2. Tensione diingresso: 100V~240V.

A + L'utilizzo di questo dispositivo in ambienti residenziali potrebbe causare interferenze
elettromagnetiche.

Accensione/Spegnimento batteria

Accensione batteria: quando la batteria € spenta, premere brevemente il pulsante di accensione
della batteria una volta, l'indicatore LED della carica batteria lampeggia, quindi premere e tenere
premuto il pulsante di accensione per 2 secondi per accendere la batteria. Quando la batteria &
accesa, l'indicatore LED carica batteria si illumina da sinistra a destra, indicando la carica attuale
della batteria.

Spegnimento batteria: quando la batteria & accesa, premere brevemente il tasto di accensione
della batteria una volta, l'indicatore LED della carica batteria lampeggia, quindi premere e tenere
premuto il pulsante di accensione per 2 secondi per spegnere la batteria. Quando la batteria
spenta, l'indicatore LED di carica batteria si illumina da destra a sinistra, fino a quando tutti i LED non
si spengono.
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Specifiche tecniche

Drone

Modello P200/P220/P220 Pro

Temperatura ambiente di -20°C ~+50°C

funzionamento

Frequenza operativa'” 2.400-2.476GHz(SRRC),2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE) ,

5.150-5.250 GHz(FCC), 5.170-5.250GHz(CE),5.725-5.829 GHz
(SRRC),5.725-5.850 GHz(FCC/CE)
Potenza di trasmissione (EIRP) 2.4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <23 dBm (CE/FCC)
5.8 GHz: <30 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)
Batteria intelligente volo
Tipo di batteria LiPo 45

Temperatura ambiente di ricarica 5°C ~40°C

Telecomando

Modello PYK-200

Trasmissione immagini

Frequenza operativa'” 2.400-2.476GHz(SRRC),2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE) ,5.725-
5.829 GHz (SRRC),5.725-5.850 GHz(FCC/CE)

Potenza di trasmissione (EIRP) 2.4 GHz: <30 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <30 dBm (SRRC/FCC), <14 dBm (CE)

[1]Le bande di frequenza supportate e le relative aree di copertura disponibile variano in base al
Paese e alla regione. Fare riferimento alle normative locali.
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