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TR 2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE),
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Product Profile

The S400E is equipped with cutting-edge flight control algorithms, camera processing algorithms, gimbal stabilization
algorithms, and Al-driven vision processing. The product integrates an omnidirectional obstacle avoidance system,
a high-precision RTK system, and a vision system for positioning. These technologies empower the product with
autonomous functions such as automatic cruising, Al-enabled identification and tracking, automatic RTH and precision
landing. With features such as vision-assisted positioning and omnidirectional visual obstacle avoidance, the product
ensures safer and more stable flight. The aircraft is foldable for easy storage and transportation. It is adaptable for
multiple payloads, meeting the complex application needs across different industries and scenarios.

About the Aircraft

1 Propeller

Motors

Arms

Transmission Antenna
Landing Gear

Side Radar

N o v~ woN

Upper TOF

8 RTKAntenna

9  FrontRadar

10 Forward Vision System
11 Gimbal Connector

12 Transmission Main/
Slave Buttons - Parameter
Adjustment Interface

13 Battery Lock
14 Intelligent Flight Battery
15 Battery Level LED

16 Battery Power Switch

17 Rear Vision System

18 Rear TOF

19 Auxiliary Light

20 Lower TOF

21 Downward Vision System
22 Rear Arm Indicator Light
23 Front Arm Indicator Light

9 EN



About the Remote Controller

3

4

5

7.

Antennas
Transmit control and video wireless signals between
the remote controller and the aircraft.

. Touchscreen
Display system and app views and support up to ten
touch points. Make sure the touchscreen is clean, and
completely dry before use. Otherwise, viewing and
touch effects may be affected.

. Status LEDs
Indicate the remote controller status. Refer to the
Remote Controller LEDs section for more information.

. Battery Level LEDs
Displays the battery level of the current remote
controller.

. Flight Mode Switch
Switch among different flight modes. Users can switch
among T-mode (Tripod), P-mode (Normal), S-mode
(Sport), and A-mode (Attitude). This can be configured
inthe app.

. Back/Function Button
Press once to return to the previous screen. Press twice
to return to the home screen. Use the back button and
another button to activate combination buttons. Refer
to the section on the functions of remote controller
buttons for more information.

Control Sticks
You can switch flight modes in the GDU Flight Il app.

8. Flight Pause Button
Press once to have the aircraft brake and hover
in place (only when the GNSS or Vision System is
available).

9. L1/L2/R1/R2 Buttons (customizable)
Go to GDU Flight Il to view the specific functions of
these buttons.

10. Return to Home (RTH) Button
Press and hold to initiate RTH. Press again to cancel
RTH.

1

-

. Confirmation Button
Click to confirm and execute the current operation.

1

N

. 5D Button
Up, Down, Left, Right, and Press.

1

w

. Power Button

Press once to power the remote controller on or off.
When the remote controller is powered off, press
and hold the button for three to five seconds to turn
the touchscreen on. When the remote controller is
powered on, press and hold the button for three to
five seconds and tap “OFF” on the touchscreen to
turn the touchscreen off. When the remote controller
is powered on, press and hold the button for eight
seconds to turn the touchscreen off.

EN 10
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0.
. Remote Controller External Battery
.C1/C2 Buttons (customizable)

[N

27 28 29

. Shutter Button

Press to take a photo.

. Record Button

Press once to start or stop video recording.

. Left Dial

Control the tilt of the gimbal.

Right Dial
Control the EV value of the gimbal.

. Microphone

Avoid blocking the microphone to ensure optimal
sound pickup.

. Waist Support

O Q|

24.DC Charging Port

25.USB-A Port
Used for connecting mobile devices, USB card readers,
etc., or for network adapter output.

26. HDMI Port
For outputting HDMI signals to an external monitor.

27. Type-C Port
For Android system debugging, external expansion,
and connecting to chargers to recharge the remote
controller.

28.SIM Card
For connecting to mobile networks.

29.5D Card

For connecting a remote controller strap.

Handle

23. Speaker

EN

For inserting a microSD card.



Preparing the Aircraft
Installing the Left/Right Landing Gears

a) Insert the landing gear into the landing gear connection seat.

b) Slide the locking ring in the direction of the arrow to the root of the landing gear connection seat and rotate it
according to the locking direction on the aircraft.

c) Align the orange dot on the landing gear with the orange dot on the aircraft to complete the installation.

Extending and Locking the Arms

a) Sequentially extend the arms.
b) Push the locking ring on the arm in the direction of the arrow to the base of the arm connection seat and rotate it

according to the locking symbol on the arm.
c) Align the white mark on the arm with the corresponding white mark area on the aircraft to extend and lock the arm.

A - Before takeoff, ensure that the arms, propellers, and landing gear are all fully extended and properly secured.

EN 12



Attaching/Removing the Camera Gimbal

1. Insert the Micro SD card into the slot indicated on the gimbal.

2. Press the mounting release button on the aircraft, and remove the gimbal cap.
3. Align with the red dot on the aircraft and insert the gimbal.
4. Rotate 90° in the direction shown to securely lock the gimbal into place.

+ The camera gimbal model shown in the image is for illustration purposes only.
- Before attaching the gimbal, ensure that the aircraft is powered off.
+ Insert and remove the Micro SD card only when the aircraft is powered off.

13 EN



Intelligent Battery

The intelligent flight battery is equipped with high-energy cells and an advanced battery management system, providing
ample power for the aircraft. The intelligent flight battery must be charged with a dedicated charger. Before the first use,

fully charge the intelligent flight battery.

Inserting/Removing the Battery

Inserting the Battery

Powering the Battery ON/OFF

Removing the Battery

Powering On: Press the Power Button once, and wait until the Battery Level LEDs flash in a continuous loop. Then press
again and hold for two seconds to power on. After powering on, the Battery Level LEDs will display the current battery

level during charging, illuminating from bottom to top.

Powering Off: Press the Power Button once, and wait until the Battery Level LEDs flash in a continuous loop. Then press
again and hold for two seconds to power off. After powering off, the Battery Level LEDs will illuminate from top to bottom

before shutting down completely.

®@ OO0O

0%~25%

®@® OO

25%~50%

@0 0O

50%~75%

75%~100%

Charging

1. Remove the battery from the aircraft.
2. Input Voltage: 100V to 240V.

3. Charging Time: <110 minutes.

e
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Preparing Remote Controller

1. with the remote controller powered off, press and hold for 3-5 seconds to power it on.

2. Lift and adjust the antennas. The strength of the remote controller signal is affected by the position of the antennas.
Consider the relative position of the remote controller to the aircraft. Adjust the direction of the antennas and make
sure their flat side is facing the aircraft, so as to maximize signal quality between the controller and the aircraft.

Starting/Stopping the Motors

Starting the Motors

The Combination Stick Command (CSC) is used to start the motors. Once the motors start spinning, release sticks

Y o W M

Stopping the Motors

When the aircraft has landed and the motors start spinning, push the
throttle stick down and hold for one second until the motors stop.

Flight Test @

1. Place the aircraftin an open, flat area with the tail facing you.

2. Turn on the remote controller, and then the aircraft.

3. Launch the GDU Flight Il app and enter the camera interface.

4. Wait for the aircraft’s self-diagnostics to complete. Once the app shows no abnormal alerts, start the motors.
5. Push the throttle stick up slowly to take off.

6. To descend, gently pull the throttle stick downward.

7. After landing, hold the throttle stick at its lowest position until the motors stop.

8. Turn off the aircraft first, and then the remote controller.

15 EN



Specifications

Model S400E

Operating Ambient Temperature -20°C ~+55°C

Operating Frequency " 2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE),
5.725-5.850 GHz (FCC/CE)

Transmit power (EIRP) 2.4 GHz: <28 dBm (FCC), <20 dBm (CE/MIC)

5.8 GHz: <25 dBm (FCC), <14 dBm (CE)

Capacity 14000 mAh
Nominal voltage 231V

Cell Type LiPo 65
Recharging Temperature 5°C ~45°C

Model GDU RC SEE
Operating Frequency ! 2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE),

5.725-5.850 GHz (FCC/CE)
Transmit power (EIRP) 2.4 GHz: <28 dBm (FCC), <20 dBm (CE/MIC)

5.8 GHz: <25 dBm (FCC), <14 dBm (CE)

Protocol 802.11 b/g/n

Operating Frequency 2.400-2.4835 GHz(MIC)

Transmit power (EIRP) 2.4 GHz: <20 dBm (MIC)
swewotn
Protocol Bluetooth 5.0

Operating Frequency 2.400-2.4835 GHz(FCC/CE)

Transmit power (EIRP) <10dBm

[1]The supported operating frequency bands and their corresponding available ranges vary by country/region. For
details, please refer to local laws and regulations.



Einfiihrung

Die S400E nutzt fortschrittliche Flugsteuerungs-, Kameraverarbeitungs- und Kugelkopf-Stabilisierungsalgorithmen
sowie visuelle KI-Algorithmen. Sie integriert ein omnidirektionales Hindernisvermeidungssystem, ein hochprazises RTK-
System und ein visuelles Positionierungssystem. Sie verfligt Uber autonome Flugfunktionen wie automatisches Cruisen,
intelligente Kl-Identifikation und -Verfolgung, automatische Rickkehr und automatische Prazisionslandung. Dartber
hinaus bietet sie Funktionen wie visuelle Positionierung und visuelle omnidirektionale Hindernisvermeidung, die einen
sichereren und stabileren Flug der Drohne gewdahrleisten. Der Kérper ist zum einfachen Aufbewahren und Tragen
zusammenklappbar Es kann sich an eine Vielzahl von Lasten anpassen, um den komplexen Anwendungsanforderungen
verschiedener Branchen und Szenarien gerecht zu werden.

Flugzeuge verstehen

N v~ woN

13
14
15
16
17
18
19
20
21
22

23

17

Propellerblatt
_

Motor

Arme 3———

Bildubertragungsantennen

Stativ

Seitenradar

TOF nachschlagen

RTK-Antennen
Frontradar
Vorwartssichtsystem

PTZ-Anschluss

Master-Slave-Tasten fur die
Bildubertragung - Schnittstelle
zur Parametereinstellung

Batterieschloss

Intelligente Batterie

Batteriestandsanzeige
Batterie-Netzschalter
Ruckfahrkamerasystem
Hinter-TOF

Unteres Fulllicht

unter TOF
Abwadrtssichtsystem

Kontrollleuchte fur den
hinteren Arm

Kontrollleuchte fir den
vorderen Arm
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Die Fernbedienung verstehen

0 0000

Externe Antenne der Fernbedienung

Ubertragt Steuersignale und drahtlose
BildUbertragungssignale zwischen der Fernbedienung
und dem Fluggerat.

. Touchscreen-Display

Zeigt System- und App-Bildschirme an und unterstitzt
10-Punkt-Touch. Wischen Sie Wasser vom Bildschirm
ab, um die Touch-Funktion nicht zu beeintrachtigen.

. Statusanzeige

Zeigt den Systemstatus der Fernbedienung an.
Detaillierte Anweisungen finden Sie im Abschnitt
,Fernbedienungsanzeige “.

Batterieanzeige: Zeigt den aktuellen
Batteriestand der Fernbedienung an.

Flugmodusschalter

Mit diesem Schalter wechseln Sie zwischen den
Flugmodi. Sie kénnen zwischen T-Modus (Stativ),
P-Modus (Standard), S-Modus (Sport) und A-Modus
(Fluglage) wahlen. Sie kénnen diesen Modus in der
App anpassen.

. Zurlick-Taste/Systemfunktionstaste

Mit einem einfachen Klick kehren Sie zum vorherigen
Bildschirm zurtick. Doppelklicken Sie, um zur Startseite
des Systems zurlckzukehren. Verwenden Sie die
Zurick-Taste in Kombination mit anderen Tasten.
Detaillierte Anweisungen finden Sie im Abschnitt
,Funktionen der Fernbedienungstasten .

. Joystick

Hiermit kénnen Sie in GDU Flight Il den Flugmodus
wechseln.

8. Not-Aus-Taste
Kurz driicken, um das Fluggerat abzubremsen und an
Ort und Stelle schweben zu lassen (wenn GNSS oder
Sichtsysteme aktiviert sind).

9. L1/L2/R1/R2-Tasten (anpassbar)
Die Tastenbelegungsfunktionen kdnnen in GDU Flight
Il angezeigt werden.

10. Smart Return Home-Taste
Gedruckt halten, um Smart Return Home zu
aktivieren, und erneut kurz driicken, um die Funktion
abzubrechen.

-
=

. Schaltfléche Bestatigen
Klicken Sie hier, um den aktuellen Vorgang zu
bestatigen.

12. Fiinf-Wege-Taste:
Oben, unten, links, rechts, Mitte.

13. Ein-/Aus-Taste
Kurz driicken, um das Display der Fernbedienung
ein- und auszuschalten. Bei ausgeschalteter
Fernbedienung 3-5 Sekunden gedriickt halten, um
sie einzuschalten. Bei eingeschalteter Fernbedienung
3-5 Sekunden gedrickt halten und anschlieBend auf
die Ausschalttaste tippen, um sie auszuschalten. Bei
eingeschalteter Fernbedienung 8 Sekunden gedriickt
halten, um sie auszuschalten.

DE 18
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0.
. Remote Controller External Battery
.C1/C2 Buttons (customizable)
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27 28 29

. Shutter Button

Press to take a photo.

. Record Button

Press once to start or stop video recording.

. Left Dial

Control the tilt of the gimbal.

Right Dial
Control the EV value of the gimbal.

. Microphone

Avoid blocking the microphone to ensure optimal
sound pickup.

. Waist Support

O Q|

24.DC Charging Port

25.USB-A Port
Used for connecting mobile devices, USB card readers,
etc., or for network adapter output.

26. HDMI Port
For outputting HDMI signals to an external monitor.

27. Type-C Port
For Android system debugging, external expansion,
and connecting to chargers to recharge the remote
controller.

28.SIM Card
For connecting to mobile networks.

29.5D Card

For connecting a remote controller strap.

Handle

23. Speaker

19 DE

For inserting a microSD card.



Fluggerét vorbereiten

Installieren Sie das linke und rechte Stativ

a) Stecken Sie das Stativ in den Stativanschluss.
b) Schieben Sie den Stativ-Sicherungsring in Pfeilrichtung bis zum Ansatz des StativanschlussfuBes und drehen Sie ihn in

Richtung der Verriegelungsmarkierung am Rumpf.
c) Richten Sie die orangefarbenen Punkte auf dem Stativ mit den orangefarbenen Punkten am Rumpf aus. Die

Installation ist abgeschlossen.

Extending and Locking the Arms

a) Strecken Sie die Arme nacheinander aus.
b) Drucken Sie den Armverriegelungsring in Pfeilrichtung bis zur Basis des Armverbindungssitzes und drehen Sie ihn in

Richtung der Verriegelungsmarkierung am Arm.
c) Richten Sie die weiBen Markierungen an den Armen mit den weiBen Markierungen am Rumpf aus, um das Ausfahren

und Verriegeln der Arme abzuschlieBen.

A « Stellen Sie vor dem Start sicher, dass die Arme, Propeller und das Fahrwerk ausgefahren und ordnungsgemaB

gesichert sind.

DE 20



Installieren/Entfernen des Kamera-Kugelkopfs

1. Stecken Sie die Micro-SD-Karte in die auf dem Evian-Tisch angezeigte Position.

2. Halten Sie die Entriegelungstaste der Halterung gedrickt und entfernen Sie die Schutzabdeckung.
3. Richten Sie die roten Punkte auf dem Montageadapter aus und setzen Sie ihn in die Montageposition ein.
4. Zum Verriegeln um 90° drehen, wie in der Abbildung gezeigt.

- Die im Bild gezeigten Kamerakopfstile dienen nur zur Veranschaulichung.
+ Schalten Sie vor der Montage des Kugelkopfs die Stromversorgung des Fluggerats aus.
+ Bitte trennen Sie das Fluggerat vom Stromnetz, bevor Sie die Micro-SD-Karte einlegen oder entfernen.

21 DE



Intelligente Batterie

Die Intelligent Flight Battery verwendet Hochenergiezellen und ein fortschrittliches Batteriemanagementsystem, um
das Fluggerat mit ausreichend Strom zu versorgen. Die Intelligent Flight Battery muss mit einem speziellen Ladegerat
aufgeladen werden. Achten Sie vor der ersten Verwendung darauf, die Intelligent Flight Battery vollstandig aufzuladen.

Akku einbauen/entnehmen

Akku einbauen

Akku ein-/ausschalten

Akku entnehmen

Schalten Sie den Akku ein: Wenn der Akku ausgeschaltet ist, dricken Sie einmal kurz die Einschalttaste des Akkus. Die
LED-Anzeige des Akkus zeigt ein Laufmuster an. Halten Sie dann die Einschalttaste 2 Sekunden lang gedriickt, um den
Akku einzuschalten. Wenn der Akku eingeschaltet ist, leuchten die Power-LED-Leuchten von unten nach oben und die

Akkuladeanzeige zeigt die aktuelle Akkuleistung an.

So schalten Sie den Akku aus: Driicken Sie bei eingeschaltetem Akku einmal kurz die Ein-/Aus-Taste. Die LED-Anzeige
zeigt ein tickendes Muster an. Halten Sie anschlieBend die Ein-/Aus-Taste 2 Sekunden lang gedrickt, um den Akku
auszuschalten. Nach dem Ausschalten des Akkus leuchten die LEDs nacheinander von oben nach unten auf, bis alle

Anzeigen erloschen sind.

®@ OO0O

0%~25%

®@® OO

25%~50%

@0 0O

50%~75%

75%~100%

Laden

1. Entfernen Sie den Flugzeugakku
2. Eingangsspannung: 100 V ~240V.
3. Ladezeit: <110 Minuten.

DE 22



Vorbereitung der Fernbedienung

1. Wenn die Fernbedienung ausgeschaltet ist, halten Sie sie 3-5 Sekunden lang gedrickt, um sie einzuschalten.

2. Klappen Sie die Antenne der Fernbedienung aus und richten Sie sie in die gewinschte Position aus. Unterschiedliche
Antennenpositionen fiihren zu unterschiedlichen Signalstarken. Passen Sie die Ausrichtung der externen Antenne der
Fernbedienung entsprechend der relativen Position von Fernbedienung und Fluggerat an und richten Sie die Antenne
auf das Fluggerat aus, um eine optimale Signalqualitat zwischen Fernbedienung und Fluggerat zu erzielen.

Starten/Stoppen der Motoren

Starten der Motoren

Durch Beugen der Joysticks werden die Motoren gestartet Lassen Sie die Joysticks sofort los, sobald die Motoren zu drehen

Y o W M

Stoppen der Motoren

Wenn das Fluggerat am Boden ist und die Motoren zu drehen
beginnen, driicken Sie den Gashebel in die niedrigste Position
und halten Sie ihn dort. Die Motoren stoppen nach 1 Sekunde.

<

. Stellen Sie das Flugzeug mit dem Heck zum Bediener zeigend auf eine ebene, offene Flache.

. Schalten Sie die Fernbedienung und das Fluggerat ein.

. Fuhren Sie die GDU Flight II -App aus und rufen Sie die Kameraschnittstelle auf.

. Warten Sie, bis das Flugzeug den Selbsttest abgeschlossen hat, und starten Sie die Motoren, wenn in der GDU
Flight II-App keine Auffalligkeiten vorliegen.

. Drucken Sie den Gashebel langsam nach oben, damit das Flugzeug sanft abheben kann.

. Ziehen Sie den Gashebel nach unten, um das Flugzeug sinken zu lassen.
Ziehen Sie nach der Landung den Gashebel in die niedrigste Position und halten Sie ihn dort, bis der Motor stoppt.

. Schalten Sie nach dem Anhalten das Fluggerat und die Fernbedienung aus.

Grundlagen des Fluges

AW N o
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Technische Parameter

Modell S400E

Betriebstemperatur -20°C ~+55°C

Betriebsfrequenz!”! 2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE),
5.725-5.850 GHz (FCC/CE)

Sendeleistung 2.4 GHz: <28 dBm (FCC), <20 dBm (CE/MIC)

5.8 GHz: <25 dBm (FCC), <14 dBm (CE)

Kapazitat 14000 mAh
Nennspannung 231V
Akkutyp LiPo 65
Ladetemperatur 5°C ~45°C

Modell GDU RC SEE
Betriebsfrequenz!” 2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE),

5.725-5.850 GHz (FCC/CE)
Sendeleistung 2.4 GHz: <28 dBm (FCC), <20 dBm (CE/MIC)

5.8 GHz: <25 dBm (FCC), <14 dBm (CE)

Protokoll 802.11 b/g/n

Betriebsfrequenz 2.400-2.4835 GHz(MIC)

Sendeleistung 2.4 GHz: <20 dBm (MIC)
swewotn
Protokoll Bluetooth 5.0

Betriebsfrequenz 2.400-2.4835 GHz(FCC/CE)

Sendeleistung <10dBm

[1]Die unterstitzten Betriebsfrequenzbander und die entsprechenden verfligbaren Bereiche variieren von Land zu Land.
Weitere Informationen finden Sie in den ortlichen Gesetzen und Vorschriften.
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Introduction

S400E adopte des algorithmes de commande de vol avancés, des algorithmes de traitement de caméra, des
algorithmes de stabilisation de cardan et des algorithmes d'IA visuelle, intégrant des systemes d'évitement d'obstacles
omnidirectionnels, des systéemes RTK de haute précision et des systéemes de positionnement visuel, et dispose de
capacités de vol autonomes telles que la croisiere automatique, la reconnaissance et le suivi intelligents Al, le retour
automatique a la maison et l'atterrissage précis automatique, il dispose de fonctions telles que le positionnement assisté
visuel et l'évitement d'obstacles omnidirectionnel visuel, ce qui peut assurer un vol plus sdr et plus stable du drone. Le
corps est pliable pour un rangement et un transport faciles. Il peut étre adapté a une variété de charges pour répondre
aux besoins d'application complexes de différentes industries et de différents scénarios.

Connaitre 'aéronef

S woN
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Palette

Moteur

Bras

Antenne de transmission
d'image

Trépied

Radar latéral

TOF a vision supérieure
Antenne RTK

Radar avant

Systeme de vision avant
Interface du cardan

Touche maitre-esclave de
transmission d'images -
interface de réglage des
parametres

Boucle de verrouillage de la
batterie

Batterie intelligente

Voyant de puissance de la
batterie

Interrupteur d'alimentation de
la batterie

Systeme de vision arriere
TOF arriere

Lumiére d'appoint de fond
TOF inférieur
Systeme de vision inférieure
Voyant de bras arriere

Voyant de bras avant
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Connaitre la télécommande

Antenne externe de télécommande

Transmettre les signaux de controle et transmettre
les signaux de communication sans fil entre la
télécommande et l'aéronef.

Ecran tactile

Systeme d'affichage et écrans liés a UAPP, prise en
charge du contréle tactile en 10 points. S'il existe l'eau
sur l'écran durant l'utilisation, veuillez l'essuyer pour
éviter d'affecter la fonction de controle tactile.

. Voyant d'état

Afficher 'état du systeme de la télécommande. Les
instructions détaillées se trouvent dans le Chapitre
Voyant de la télécommande.

. Voyant de puissance
Afficher la puissance actuelle de la batterie de la
télecommande.

. Commutateur du mode de vol

Pour changer de mode de vol. Il s'agit du mode T
(trépied), du mode P (standard), du mode S (sport) et
du mode A (posture), qui peuvent étre personnalisés
dans l'App.

. Touche de retour/touche de fonction du systeme
Cliquer pour revenir a l'interface précédente et
double-cliquez pour revenir a la page d'accueil du
systeme. Utiliser la touche de retour et les autres
touches pour former une combinaison de touches, qui
se trouve dans le Chapitre Fonctions des touches de la
télécommande.

Joystick
Vous pouvez changer de mode de vol dans GDU Flight
1.

8.

1

o

1

=

12.

13

Touche d'arrét d’urgence

Appuyer brievement pour realiser le freinage et le vol
stationnaire de l'aéronef (lorsque les systemes GNSS
ou de vision sont actifs).

. Touches L1/L2/R1/R2 (personnalisables)

Vous pouvez voir la fonction de mappage des touches
dans GDU Flight II.

. Touche de retour intelligente

Appuyer longuement pour démarrer le retour
intelligent, puis appuyez brievement pour annuler le
retour intelligent.

. Touche de confirmation

Cliguer sur Confirmer pour effectuer 'opération en
cours.

Touche a cinq directions

Vers le haut, vers le bas, a gauche, a droite et au
centre.

. Touche d'alimentation

Appuyer brievement une fois pour activer/
désactiver l'écran de la téléecommande. Lorsque la
télécommande est éteinte, appuyer longuement
durant 3 a 5 secondes pour allumer l'alimentation
de la télécommande ; lorsque la télécommande est
allumeée, appuyer longuement durant 3 a 5 secondes,
puis cliquez sur la touche "Arrét" affichée sur l'écran
de la télécommande pour éteindre l'alimentation
de la télécommande ; a l'état de marche, appuyer
longuement durant 8 secondes pour forcer l'arrét.
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. Touche de photographie
Appuyer pour prendre une photo.

. Touche d’enregistrement
Démarrer ou arréter l'enregistrement.

. Molette de cadran gauche
Basculer pour ajuster 'angle d’inclinaison de la
cameéra a cardan.

. Molette de cadran droite
Basculer pour ajuster la valeur EV de la caméra a
cardan.

. Collecteur de son
Lors de 'utilisation, éviter que les objets étrangers ne
bloquent et n'affectent l'effet de collecte de son.

. Trou de laniere

O Q|

22. Touches C1/C2 (personnalisables)

23. Haut-parleur

24. Port de charge DC

25. Interface USB-A
Pour connecter a un appareil mobile, a un lecteur de
carte USB, etc., ou a une sortie de transfert réseau.

26. Interface HDMI
La sortie du signal HDMI vers les écrans externes.

27. Interface TYPE-C
Le débogage Android, l'extension externe et la
connexion a un appareil de charge pour charger la
télécommande.

28. Carte SIM
Pour connecter a un réseau mobile.

29. Carte SD

Il peut étre utilisé pour attacher des sangles de la
télecommande.

. Poignée
. Batterie externe de la télécommande

FR
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Préparation de l'aéronef

Installer les trépieds gauche et droit

a) Insérez le trépied dans le siege de connexion du trépied.

b) Poussez lanneau de verrouillage du trépied dans le sens de la fleche jusqu'a la base du siege de connexion du trépied
et faites-le pivoter dans le sens de la marque de verrouillage du fuselage.

c) Le point orange sur le trépied aligne le point orange sur le fuselage, et l'installation est terminée.

Déployez le bras et verrouillez

a) Dépliez les bras a tour de réle.

b) Poussez 'anneau de verrouillage du bras dans la direction de la fleche jusqu’a la racine du siege de connexion du
bras et faites-le pivoter dans le sens du signe de verrouillage sur le bras.

c) La marque blanche sur le bras aligne la zone marquée en blanc sur le fuselage, et le bras est déplié et verrouillé.

A + Avant le décollage, assurez-vous que les bras, les lames et la béquille sont entierement déployés et correctement
fixés en place.
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Installer/retirer le cardan de caméra

1. Insérez la carte Micro SD dans la position indiquée sur le cardan.

2. Appuyez sur la touche de déverrouillage du support et maintenez-le enfoncé pour retirer le couvercle de protection.
3. Alignez le point rouge sur 'adaptateur d'accrochage et insérez-le en position de montage.
4. Tournez a 90° dans le sens indiqué pour le verrouiller.

5. Appuyez sur le bouton situé sur 'adaptateur d'accrochage et maintenez-le enfoncé, et tournez-le a 90 ° dans la
direction indiquée pour retirer le cardan.

& « Le style de cardan de caméra illustré dans la figure est fourni a titre indicatif uniquement.
+ Avant d'accrocher le cardan, l'aéronef doit étre éteint.
« Veuillez brancher et débrancher Micro SD apres avoir déconnecté 'aéronef.
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Batterie intelligente

La batterie de vol intelligente utilise des cellules & haute énergie et utilise un systeme de gestion de batterie avancé
pour fournir une puissance abondante a l'aéronef. Les batteries de vol intelligentes doivent étre chargées a l'aide d'un
chargeur dédié. Avant la premiere utilisation, assurez-vous de charger complétement la batterie de volintelligente.

Installer/retirer la batterie

Installer la batterie Retirer la batterie

Allumer/éteindre la batterie

Allumer la batterie : Lorsque la batterie est éteinte, appuyez brievement d'abord une fois sur la touche d'alimentation
de la batterie, le voyant LED de puissance affichera une course de chevaux, puis appuyez sur le bouton d'alimentation
et appuyez longuement sur la touche d'alimentation durant 2 s pour allumer la batterie. Lorsque la batterie est allumée,
les voyants LED de puissance s'allument de bas en haut et le voyant LED de puissance de la batterie indique la puissance
actuelle de la batterie.

Eteindre la batterie : Lorsque la batterie est allumée, appuyez brievement d'abord sur la touche d’alimentation de la
batterie, le voyant LED de puissance affichera une course de chevaux, puis appuyez sur le bouton d'alimentation et
appuyez longuement sur la touche d'alimentation durant 2 s pour éteindre la batterie. Une fois que la batterie est éteinte,
les voyants LED de puissance s'allument de haut en bas, jusqu’a ce que tous les voyants soient éteints.

@) @) [ e
@) e L L
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0%~25% | 25%~50% | 50%~75% | 75%~100%

Charge

1. Retirez la batterie de l'aéronef.

2. Tension d’entrée : 100V ~ 240V.

3. Temps de charge : <110 minutes.

! @1 7
12 -
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Préparation de la télécommande

1. Lorsque la télécommande est éteinte, appuyer longuement durant 3 a 5 secondes pour allumer l'alimentation de la
télecommande.

2. Dépliez l'antenne de la télécommande et ajustez-la a la position appropriée, différentes positions d‘antenne regoivent
différentes intensités de signal. En fonction de la position relative de la télécommande et de 'aéronef, ajustez la
direction de l'antenne externe de la télécommande et alignez le plan de l'antenne avec la direction de l'aéronef, afin
que la qualité du signal de la télécommande et de l'aéronef puisse atteindre le meilleur état.

Démarrer/arréter le moteur

Démarrer le moteur
Effectuez l'action de rupture du joystick pour démarrer le moteur. Relachez le joystickimmédiatement apres le démarrage

Y o < M

Lorsque l'aéronef est au sol, apres le démarrage du moteur, poussez le
joystick d'accélérateur jusqu’a la position la plus basse et maintenez-la, et

Arréter le moteur

le moteur s'arréte apres 1 s.

Vol de base @

. Placez l'aéronef sur un terrain plat et dégagé avec la queue pointée vers 'opérateur du drone.

. Allumez la télécommande et l'aéronef.

. Exécutez APP DU Flight Il pour accéder a l'interface de la caméra.

. Attendez que l'aéronef termine 'auto-test, et démarrerez le moteur sans aucune invite anormale de I'APP GDU
Flight I .

. Poussez lentement le joystick d'accélérateur vers le haut pour permettre a 'aéronef de décoller en douceur.

6. Abaissez le joystick d'accélérateur pour abaisser l'aéronef.

7. Une fois au sol, tirez le joystick d'accélérateur dans la position la plus basse et maintenez-le jusqu'a ce que le

moteur s'arréte.
8. Apres l'arrét, coupez l'alimentation de 'aéronef et la télécommande a tour de role.

B wN o~
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Parametres techniques

Modele S400E

Température ambiante de -20°C ~+55°C

fonctionnement

Fréquence de fonctionnement! 2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE),
5.725-5.850 GHz (FCC/CE)

Puissance d'émission (EIRP) 2.4 GHz: <28 dBm (FCC), <20 dBm (CE/MIC)

5.8 GHz: <25 dBm (FCC), <14 dBm (CE)

Capacité 14000 mAh
Tension nominale 231V
Type de batterie LiPo 65

Température ambiante de charge 5°C ~45°C

Modele GDU RC SEE
Fréquence de fonctionnement!”! 2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE),

5.725-5.850 GHz (FCC/CE)
Puissance d'émission (EIRP) 2.4 GHz: <28 dBm (FCC), <20 dBm (CE/MIC)

5.8 GHz: <25 dBm (FCC), <14 dBm (CE)

Protocole 802.11 b/g/n

Fréqguence de fonctionnement 2.400-2.4835 GHz(MIC)

Puissance d'émission (EIRP) 2.4 GHz: <20 dBm (MIC)
Buewoh
Protocole Bluetooth 5.0

Fréquence de fonctionnement 2.400-2.4835 GHz(FCC/CE)

Puissance d'émission (EIRP) <10dBm

[1] Les bandes de fréquences de fonctionnement prises en charge par chaque pays/région et les portées disponibles
correspondantes sont différentes, veuillez vous référer aux lois et réglementations locales pour plus de détails.



Overzicht

De S400E is uitgerust met geavanceerde vluchtcontrole-algoritmen, beeldverwerkingsalgoritmen, gimbalstabilisatie-
algoritmen en visuele Al-algoritmen. Het systeem integreert omnidirectionele obstakeldetectie, een hoogprecisie RTK-
systeem en een visueel positioneringssysteem. Het luchtvaartuig is in staat tot autonome vluchtfuncties zoals automatisch
kruisen, Al-gebaseerde herkenning en tracking, automatische terugkeer naar thuisbasis en nauwkeurige landing. Het
ondersteunt ook visuele hulp bij positionering en volledige visuele obstakeldetectie om veiligere en stabielere vluchten
te waarborgen. Het opvouwbare ontwerp verhoogt de draagbaarheid en het gemak bij opslag. Het luchtvaartuig
ondersteunt verschillende payloads om te voldoen aan complexe toepassingsbehoeften in verschillende industrieén en
scenario’s.

Kennismaking met het Luchtvaartuig
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Propeller
Motor 2
Arm 3

Beeldoverdrachtsantenne
Landingsgestel

Zijradar

TOF-sensor bovenaan
RTK-antenne

Voorste radar
Voorwaarts visiesysteem

Gimbal-interface

Hoofd-/Slave-schakelaar
beeldoverdracht / Poort voor
parameterinstelling

Batterijvergrendeling

Intelligente batterij

Batterijniveau-indicator
Aan-/uitknop batterij
Achterwaarts visiesysteem
TOF-sensor achteraan
Hulplicht aan de onderzijde
TOF-sensor aan de onderzijde
Visiesysteem aan de onderzijde
Indicatieverlichting achterste arm

Indicatieverlichting voorste arm
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Kennismaking met de Afstandsbediening

Afstandsbediening externe antennes

Zenden besturingssignalen en
beeldoverdrachtsignalen tussen de afstandsbediening
en het luchtvaartuig.

. Touchscreen-display

Toont systeeminterface en toepassingsschermen;
ondersteunt 10-punts multi-touch. Veeg tijdens
gebruik eventueel aanwezig water van het scherm om
correcte aanraakbediening te garanderen.

. Status-indicatorlampje

Toont de systeemstatus van de afstandsbediening.
Raadpleeg de sectie "Indicatorlampje
Afstandsbediening" voor details.

Batterijniveau-indicator
Geeft het huidige batterijniveau van de
afstandsbediening weer.

. Vliegtuigmodus-schakelaar

Wordt gebruikt om van vluchtmodus te wisselen. Modi
omvatten T-modus (Statief), P-modus (Standaard),
S-modus (Sport) en A-modus (Attitude), aanpasbaar
in de app.

. Terug-/Systeemfunctieknop

Eén keer drukken: keer terug naar het vorige scherm;
dubbel drukken: keer terug naar het startscherm. Kan
in combinatie met andere knoppen worden gebruikt—
raadpleeg de sectie "Knopfuncties Afstandsbediening
voor meer details.

"

Bedieningssticks
Kunnen worden gebruikt om vluchtmodi te wisselen in
de GDU Flight Il App.

8. Noodstopknop
Kort indrukken om het luchtvaartuig te laten remmen
en zweven op de plaats (vereist actief GNSS- of
visiesysteem).

9. L1/L2/R1/R2-knoppen (aanpasbaar)
Controleer knoptoewijzingsfuncties in de GDU Flight Il
App.

10. Slimme Terugkeer-naar-Thuis-knop
Lang indrukken om Slimme Terugkeer-naar-Thuis te
activeren; nogmaals kort drukken om te annuleren.

-
=

. Bevestigingsknop
Eén keer drukken om de huidige handeling te
bevestigen en uit te voeren.

12. Vijfwegknop
Functies omvatten omhoog, omlaag, links, rechts en
indrukken.

-
w

.Aan-/uitknop
Kort indrukken om het scherm in of uit te schakelen.
Wanneer de afstandsbediening is uitgeschakeld:
lang indrukken gedurende 3-5 seconden om
in te schakelen. Wanneer ingeschakeld: lang
indrukken gedurende 3-5 seconden en vervolgens
op “Uitschakelen” op het scherm tikken om uit te
schakelen. Lang indrukken gedurende 8 seconden om
geforceerd uit te schakelen.
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. Sluiterknop

Druk om een foto te maken.

.Opnameknop

Druk om video-opname te starten of te stoppen.

. Linker draaiknop

Past de kantelhoek van de gimbalcamera aan.

Rechter draaiknop
Past de EV (belichtingswaarde) van de gimbalcamera
aan.

. Microfoon

Vermijd het blokkeren van de microfoon met vreemde
voorwerpen om de geluidskwaliteit te waarborgen.

. Halsriemgat

Voor het bevestigen van een draagriem aan de
afstandsbediening.

.Handgreep

35 NL
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26.

27.

28.

29.

. Externe batterij van de afstandsbediening
22.
24,
25.

C1/ C2-knoppen (aanpasbaar)
DC-oplaadpoort

USB-A-poort

Verbind met mobiele apparaten, USB-kaartlezers of
voor netwerkuitvoer.

23. Luidspreker

HDMI-poort
Geeft HDMI-signaal uit naar externe schermen.
TYPE-C-poort

Voor Android-debugging, externe uitbreiding of het
opladen van de afstandsbediening.

SIM-kaartsleuf

Voor verbinding met een mobiel datanetwerk.
SD-kaartsleuf

Ondersteunt het plaatsen van een microSD-kaart.



Voorbereiding van het Luchtvaartuig

Installeer het Linker en Rechter Landingsgestel

a) Steek het landingsgestel in de montagebasis van het landingsgestel.

b) Schuif de vergrendelingsring van het landingsgestel in de richting van de pijl naar de basis van de montagezitting en
draai deze vervolgens in de richting die op het luchtvaartuig is aangegeven.

c) Lijn het oranje stipje op het landingsgestel uit met het oranje stipje op het luchtvaartuig om de installatie te voltooien.

Vouw de Armen uit en Vergrendel ze

a) Vouw elke arm één voor één uit.

b) Schuif de vergrendelingsring van de arm in de richting van de pijl naar de basis van de armbevestiging en draai deze
vervolgens in de richting die wordt aangegeven door het vergrendelingspictogram op de arm.

c) Lijn het witte merkteken op de arm uit met de gemarkeerde witte zone op het lichaam van het luchtvaartuig om het
uitvouwen en vergrendelen van de arm te voltooien.

A + Zorg er voor het opstijgen voor dat de armen, propellers en het landingsgestel volledig zijn uitgevouwen en goed
bevestigd.
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Installeer / Verwijder de Cameragimbal

1. Steek de MicroSD-kaart in de gimbal zoals aangegeven.

2. Druk op de ontgrendelknop van de gimbalbevestiging en houd deze ingedrukt om de beschermkap te verwijderen.
3. Lijn het rode merkteken op de montage-interface uit en plaats deze in de bevestigingspositie.
4. Draai 90° in de aangegeven richting om te vergrendelen.

- Het afgebeelde gimbalmodel in de illustraties is enkel ter referentie.
+ Schakel het luchtvaartuig uit voordat u de gimbal monteert.
+ Steek de MicroSD-kaart alleen in of verwijder deze wanneer het luchtvaartuig is uitgeschakeld.
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Intelligente batterij

De slimme vluchtbatterij maakt gebruik van hoogenergetische cellen en is uitgerust met een geavanceerd
batterijbeheersysteem om het luchtvaartuig van voldoende stroom te voorzien. Gebruik uitsluitend de daarvoor bestemde
oplader om de slimme vluchtbatterij op te laden. Laad de batterij volledig op véor het eerste gebruik.

Installeer / Verwijder de Batterij

Installeer de Batterij

Batterij In- / Uitschakelen

Verwijder de Batterij

Batterij inschakelen: Wanneer de batterij is uitgeschakeld, drukt u kort één keer op de aan-/uitknop van de batterij. De
LED-indicatoren tonen een doorlopend lichtpatroon. Houd vervolgens de aan-/uitknop 2 seconden lang ingedrukt om
de batterij in te schakelen. Zodra deze is ingeschakeld, lichten de LED-lampjes op van onder naar boven en geven de

batterijniveau-indicatoren het huidige laadniveau weer.

Batterij uitschakelen: Wanneer de batterij is ingeschakeld, drukt u kort één keer op de aan-/uitknop. De LED-
indicatoren tonen een doorlopend lichtpatroon. Houd vervolgens de aan-/uitknop 2 seconden ingedrukt om de batterij
uit te schakelen. Na het uitschakelen gaan de LED-lampjes van boven naar beneden uit totdat alle indicatoren zijn

uitgeschakeld.
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Opladen

1. Verwijder de batterij uit het luchtvaartuig.
2. Ingangsspanning: 100 V-240 V.
3. Oplaadtijd: <110 minuten.
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Voorbereiding van de Afstandsbediening

1. Wanneer de afstandsbediening is uitgeschakeld, houdt u de aan-/uitknop 3-5 seconden ingedrukt om deze in te
schakelen.

2. Vouw de afstandsbediening antennes uit en stel ze af op een geschikte positie. Signaalsterkte varieert afhankelijk van
de oriéntatie van de antennes. Pas de richting van de externe antennes aan en richt de platte zijde van de antennes
naar het luchtvaartuig om de signaalkwaliteit te optimaliseren.

Motoren Starten / Stoppen

Start de Motoren

Voer de bedieningsstickcombinatie (CSC) uit om de motoren te starten. Laat de sticks onmiddellijk los zodra de motoren
beginnen te draaien.

Y o W M

Wanneer het luchtvaartuig op de grond staat en de motoren
draaien, duw de gaspedaalstick naar de laagste stand en
houd vast. De motoren stoppen na 1 seconde.

<

. Plaats het luchtvaartuig op een vlak en open oppervlak met de staart naar de bestuurder gericht.

. Schakel de afstandsbediening en het luchtvaartuig in.

. Start de GDU Flight Il App en ga naar de cameramodus.

. Wacht tot het luchtvaartuig de zelfcontrole heeft voltooid. Zorg ervoor dat er geen waarschuwingsmeldingen zijn
in de GDU Flight Il App voordat u de motoren start.

. Duw de gaspedaalstick voorzichtig omhoog om het luchtvaartuig soepel te laten opstijgen.

. Trek de gaspedaalstick naar beneden om het luchtvaartuig te laten dalen.
Houd na de landing de gaspedaalstick in de laagste stand totdat de motoren volledig zijn gestopt.

. Schakel na het stoppen van de motoren eerst het luchtvaartuig en vervolgens de afstandsbediening uit.

Basisvlucht

AW N o

®w N o u
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Technische Specificaties

Model S400E

Bedrijfstemperatuur -20°C ~+55°C

Werkfrequentie” 2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE),
5.725-5.850 GHz (FCC/CE)

Zendvermogen (EIRP) 2.4 GHz: <28 dBm (FCC), <20 dBm (CE/MIC)

5.8 GHz: <25 dBm (FCC), <14 dBm (CE)

Capaciteit 14000 mAh
Nominale spanning 231V
Batterijtype LiPo 65
Oplaadtemperatuur 5°C ~45°C

Model: GDU RC SEE
Werkfrequentie 2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE),

5.725-5.850 GHz (FCC/CE)
Zendvermogen (EIRP) 2.4 GHz: <28 dBm (FCC), <20 dBm (CE/MIC)

5.8 GHz: <25 dBm (FCC), <14 dBm (CE)

Protocol 802.11 b/g/n

Werkfrequentie 2.400-2.4835 GHz(MIC)

Zendvermogen (EIRP) 2.4 GHz: <20 dBm (MIC)
sweoon
Protocol Bluetooth 5.0

Werkfrequentie 2.400-2.4835 GHz(FCC/CE)

Zendvermogen (EIRP) <10dBm

[1] Ondersteunde werkfrequentiebanden en hun beschikbaarheid variéren per land/regio. Raadpleeg de lokale wet- en
regelgeving voor meer informatie.
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il S400E

THRERE -20°C ~+55°C

Tiesaxl] 2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE),
5.725-5.850 GHz (FCC/CE)

IFHINZR (EIRP) 2.4 GHz: <28 dBm (FCC), <20 dBm (CE/MIC)

5.8 GHz: <25 dBm (FCC), <14 dBm (CE)

"8 14000 mAh

HEERE 231V

B LiPo 65

RBRERE 5°C ~45°C
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Introduccion

S400E adopta algoritmos avanzados de control de vuelo, algoritmos de procesamiento de cdmara, algoritmos de
estabilizacion gimbal, algoritmos visuales de IA, integra el sistema omnidireccional de evitacion de obstaculos, el
sistema RTK de alta precision y el sistema de posicionamiento visual, y cuenta las capacidades de navegacion autonoma,
identificacion y seguimiento inteligente de IA, retorno automatico, aterrizaje preciso automadtico, etc., asi como el
posicionamiento asistido por visién, evitacion omnidireccional de obstdculos por visién y otras funciones, que pueden
garantizar un vuelo mas seguro y estable del dron. El fuselaje es plegable para facilitar su almacenamiento y transporte.
Es adaptable a una variedad de cargas Utiles para satisfacer las necesidades de aplicaciones complejas de diferentes
industrias y escenarios.

Sobre el VANT
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Palas
Motores
Brazos

Antena de transmision
inaldmbrica de video 3

Tripode
Radar lateral

TOF de vision superior

Antena RTK
Radar delantero
Sistema de vision frontal

Conector de gimbal

Botdn maestro/esclavo de
transmision inaldmbrica de
video - Conector de ajuste de
parametros

Seguro de la bateria

Bateria inteligente

Luces de nivel de la bateria

Interruptor de encendido/
apagado de la bateria

Sistema de vision trasera
TOF de vision trasera
Luces de relleno inferior
TOF de vision inferior
Sistema de vision inferior
Luces de brazos traseros

Luces de brazos frontales
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Sobre el mando a distancia

o 0000

Antena externa del mando a distancia

Transmite sefiales de control y sefiales de transmision
inaldmbrica de video entre el mando a distancia y el
VANT.

. Pantalla tactil

Muestra la interfaz del sistema y de la aplicacién,
y admite el control tactil de 10 puntos. Limpie la
pantalla si hay agua antes su uso para evitar que se
vea afectada la funcion de control tactil.

. Luces de estado

Muestran el estado del sistema del mando a distancia.
Se puede ver una descripcion detallada en la seccion
de Luces del mando a distancia.

. Luces de carga
Muestran el nivel actual de la bateria del mando a
distancia.

. Selector de modos de vuelo

Se utiliza para cambiar los modos de vuelo. Incluyen
modo T (Tripode), modo P (Posicionamiento), modo
S (Deportivo), modo A (Actitud), que se pueden
personalizar en la aplicacion.

. Botdn de Volver/Boton de Funcion del Sistema

Haga clic para volver a la interfaz anterior, haga doble
clic para volver a la pdgina de inicio del sistema.
Utilice el botén de Volver y otros botones para formar
una combinacion de botones, puede consultar la
descripcion detallada en la seccion de Funciones de
los botones del mando a distancia.

Palanca de control
Le permite cambiar los modos de vuelo en la
aplicacion GDU Flight II.

10.

1

-

12.

13.

. Botdn de Parada de Emergencia

Pulselo brevemente una vez para que el VANT frene
de emergencia y se quede suspendido en el aire
(cuando el GNSS o el sistema de vision estan en
funcionamiento).

. Botones L1/L2/R1/R2 (personalizables)

La funcion de asignacion de botones puede
consultarse en la aplicacién GDU Flight I1.

Botdn de Retorno Inteligente

Manténgalo pulsado para activar Retorno Inteligente,
pulselo brevemente una vez para cancelar Retorno
Inteligente.

. Boton de Confirmar

Pulselo para confirmar la operacién actual.

Boton de 5 Direcciones
Arriba, Abajo, Izquierda, Derecha, Centro.

Boton de Encendido/Apagado

Pulselo brevemente una vez para encender/apagar
la pantalla del mando a distancia. En el estado de
apagado del mando a distancia, manténgalo pulsado
durante 3 s-5 s para encender el mando a distancia;
en el estado de encendido del mando a distancia,
manténgalo pulsado durante 3 s-5 sy, a continuacion,
haga clic en la tecla "Apagado"” en la pantalla del
mando a distancia para apagar el mando a distancia;
en el estado de encendido, manténgalo pulsado
durante 8s para realizar el apagado forzoso.
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. Bateria externa del mando a distancia
.Botones C1/C2 (personalizables)
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Botdn de Fotografia
Pulselo para tomar fotos.

.Boton de Grabacion

Inicia o detiene la grabacion.

.Dializquierdo

Girelo para ajustar el angulo de inclinacion de la
camara del gimbal.

Dial derecho

Girelo para ajustar el valor EV de la cdmara del gimbal.

. Dispositivo de captacion de sonido

Evite que la obstruccién de objetos extrafios afecte al
efecto de captacion de sonido.

. Orificio para correa

Se puede utilizar para sujetar la correa del mando a
distancia.

Asa

ES

23.
24.
25.

26.

27.

2

o]

2

el

Altavoz

Puerto de carga de CC

Conector USB-A

Se conecta a dispositivos moviles, lectores de tarjetas
USB, etc., 0 salida de adaptador de red.

Conector HDMI

Emite sefiales HDMI a una pantalla externa.

Conector TYPE-C

Depuracién del sistema de Android, ampliaciones
externas y conexion al dispositivo de carga para
cargar el mando a distancia.

. Tarjeta SIM

Se conecta a redes moviles.

. Tarjeta SD

Se puede conectar una tarjeta microSD.



Preparacion del VANT

Instalacion de los tripodes izquierdo y derecho

a) Inserte el tripode en la base de fijacion del tren de aterrizaje.

b) Empuje el anillo de bloqueo del tripode hasta la raiz de la base de fijacion del tripode en la direccién de la flecha, y
girelo en la direccion de la marca de bloqueo del fuselaje.

c) Alinee el punto naranja del tripode con el punto naranja del fuselaje para completar el montaje.

Despliegue los brazos y bloguéelos

a) Despliegue los brazos en orden.

b) Empuje el anillo de bloqueo del brazo hasta la raiz de la base de fijacion del brazo en la direccién de la flecha, y girelo
en la direccion de la marca de bloqueo del brazo.

c) Alinee la marca blanca del brazo con la zona marcada en blanco en el fuselaje para completar el despliegue y
bloqueo del brazo.

A - Antes de despegar, asegurese de que todos los brazos, palas y tripodes estan desplegados y correctamente fijados
en su posicion.
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Montaje/desmontaje del gimbal de la cdmara

1. Inserte la tarjeta Micro SD en la posicion indicada en el gimbal.

2. Mantenga pulsado el botén de desbloqueo de la montura para retirar la cubierta protectora.
3. Alinee los puntos rojos del adaptador de montura e insértelos hasta que encajen en la posicion de montaje.
4. Girelo 90° en la direccion mostrada para bloquearlo en su posicion.

& + Elestilo de gimbal de cdmara mostrado es solo para fines ilustrativos.
+ Antes de montar el gimbal, es necesario desconectar la alimentacion del VANT.
- Enchufe y desenchufe la Micro SD después de desconectar el VANT de la fuente de alimentacion.
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Bateria inteligente

La bateria de vuelo inteligente estd alimentada por celdas de alta energia y utiliza un avanzado sistema de gestion de
bateria para proporcionar energia abundante al VANT. La bateria de vuelo inteligente debe cargarse con un cargador
especial. Asegurese de cargar completamente la bateria de vuelo inteligente antes de utilizarla por primera vez.

Instalacién/extraccion de la bateria

Instalacion de la bateria

Encender/apagar la bateria

Extraccion de la bateria

Encender la bateria: En el estado de bateria apagada, primero pulse brevemente una vez el botdn de encendido/
apagado de la bateria, las luces LED de carga parpadean en secuencia, a continuacion, mantenga pulsado el botén de
encendido/apagado durante 2 segundos para encender la bateria. Cuando la bateria estd encendida, las luces LED de
carga se iluminan secuencialmente de abajo hacia arriba, y las luces de nivel de la bateria muestran el nivel actual de la

bateria.

Apagar la baterfa: En el estado de bateria encendida, primero pulse brevemente una vez el botén de encendido/
apagado de la bateria, las luces LED de carga parpadean en secuencia, a continuacion, mantenga pulsado el botén
de encendido/apagado durante 2 segundos para apagar la bateria. Cuando la bateria esta apagada, las luces LED de
carga se iluminan secuencialmente de arriba abajo hasta que se apagan todas las luces.

0%~25%

25%~50%

50%~75%

75%~100%

Carga

1. Extraiga la bateria del VANT.
2. Tension de entrada: 100 V-240 V.
3. Tiempo de carga: < 110 minutos.

e
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Preparacion del mando a distancia

1. Cuando el mando a distancia esté apagado, manténgalo pulsado durante 3-5 segundos para encender el mando a
distancia.

2. Expanda la antena del mando a distancia y ajustela a una posicion adecuada, la antena recibird sefiales con
diferentes intensidades en diferentes posiciones. En funcién de la posicion relativa del mando a distancia y del VANT,
ajuste la orientacion de la antena externa del mando a distancia y alinee el plano de la antena con la direccion del
VANT para que la calidad de las sefales entre el mando a distancia y el VANT sea optima.

o

g
9

Arranque/parada del motor

Arrancar el motor

Realice el movimiento de la palanca para activar los motores. Una vez activados los motores, suelte la palanca de

g

R

Parar el motor

Cuando el VANT estd en el suelo y los motores arrancan, empuje la
palanca del acelerador a la posicion mas baja y manténgala, los motores
se paran despuésde 1s. @

Vuelo basico

1. Coloque el VANT en un suelo planoy abierto con la cola apuntando al operador del dron.

2. Encienda el mando a distanciay el VANT.

3. Ejecute la aplicacion GDU Flight Iy entre en la interfaz de la camara.

4. Espere a que finalice la autocomprobacion del VANT, y pueda arrancar los motores si la aplicacion GDU Flight Il no
indica anomalias.

5. Empuje la palanca del acelerador hacia arriba lentamente para que el VANT despegue suavemente.

6. Tire de la palanca del acelerador hacia abajo para descender el VANT.

7. Después de aterrizar, tire de la palanca del acelerador hasta la posicién mds baja y manténgala hasta que los
motores se paren.

8. Una vez parado, apague el VANT y el mando a distancia en orden.
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Parametros técnicos

Modelo S400E
Temperatura ambiente de trabajo -20°C ~+55°C
Frecuencia de trabajo™ 2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE),

5.725-5.850 GHz (FCC/CE)
Potencia de emision (EIRP) 2.4 GHz: <28 dBm (FCC), <20 dBm (CE/MIC)
5.8 GHz: <25 dBm (FCC), <14 dBm (CE)

Capacidad 14000 mAh
Tensién nominal 231V
Tipo de bateria LiPo 65
Temperatura ambiente de carga 5°C ~45°C

Modelo GDU RC SEE
Frecuencia de trabajo!"! 2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE),

5.725-5.850 GHz (FCC/CE)
Potencia de emisidn (EIRP) 2.4 GHz: <28 dBm (FCC), <20 dBm (CE/MIC)

5.8 GHz: <25 dBm (FCC), <14 dBm (CE)

Protocolo 802.11 b/g/n
Frecuencia de trabajo 2.400-2.4835 GHz(MIC)
Potencia de emision (EIRP) 2.4 GHz: <20 dBm (MIC)
swewotn
Protocolo Bluetooth 5.0
Frecuencia de trabajo 2.400-2.4835 GHz(FCC/CE)
Potencia de emisién (EIRP) <10dBm

[1]Las bandas de frecuencia de trabajo admitidas y sus correspondientes rangos utilizables varian segun el pais/region,
consulte las leyes y regulaciones locales para mdas detalles.



Breve introducao

O S400E adota algoritmos avancados de controle de voo, algoritmos de processamento de camera, algoritmos de
estabilizagdo de gimbal, algoritmos visuais de IA, integra sistemas omnidirecionais de prevencdo de obstaculos, sistemas
RTK de alta precisdo, sistemas de posicionamento visual e possui recursos de voo auténomo, como cruzeiro automatico,
reconhecimento e rastreamento inteligente de IA, retorno automatico para casa e pouso automadtico preciso a fim de
garantir um voo mais seguro e estavel dos drones. O corpo é dobravel, o que facilita o0 armazenamento e o transporte.
Ele pode ser adaptado a uma variedade de cargas para atender as necessidades complexas de aplicacdes de diferentes
industrias e cendrios.

Cognicao da aeronave
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braco da aeronave 3———

Antena de transmissdo de
imagem

Tripe

Radar lateral

TOF de visdo superior

Antenas RTK
Radar frontal
Sistema de visdo frontal

Interface de gimbal

Interface de ajuste de
parametro de botdo mestre-
escravo de transmissao de
imagem 2B

Fechadura de bateria
Bateria inteligente
Indicador de nivel de bateria

Interruptor de fonte de
alimentacéo da bateria

Sistema de visdo traseira
TOF traseiro

Lampada de compensacao de
luz de fundo

TOF inferior
Sistema de visdo inferior
Indicador de braco traseiro

Indicador de braco dianteiro
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Cognicao da aeronave

10

1. Antena externa do controle remoto
Transmissao de sinais de controle e transmissdo de
imagem de ssinais de comunicacdo sem fio entre o
controle remoto e a aeronave.

2. Tela sensivel ao toque
Esta tela exibe as imagens relevantes do sistema e de

APP, podendo suportar 10 pontos de toque. Se houver

dgua estagnada na tela durante o uso, limpe-a para
evitar afetar a fungdo de toque.

3. Indicador de estado

Este indicador mostra o estado do sistema do controle

remoto. Consulte as instrucdes detalhadas na secdo
do Indicador de controle remoto.

4. Luz indicadora do nivel da bateria
Este indicador mostra o nivel da bateria do controle
remoto atual.

5. Interruptor de alternancia do modo avido
Este interruptor é usado para alternar os modos de
avido. Isso inclui o modo T (tripé), o modo P (padrdo),
o modo S (esporte) e 0 modo A (atitude), que podem
ser personalizados na App.

6. Tecla de retorno /Tecla de funcdo do sistema
Clique para retornar a interface de nivel anterior
e clique duas vezes para retornar a pagina inicial
do sistema. Para o uso do botdo Voltar e outras
combinagdes de teclas, consulte a se¢do Fungdes
de teclas do controle remoto para obter instrucdes
detalhadas.

7. Alavanca de controle remoto
Mude o modo de voo no GDU Flight II.

8. Botdo de parada de emergéncia

Pressione rapidamente para que a aeronave freie
com urgéncia e paire no lugar (quando o GNSS ou 0s
sistemas de visdo produziu o efeito).

9. Botbes L1/ L2/ R1/ R2 (personalizavel)

10.

-
=

Ver a funcdo de mapeamento de botdes no GDU Flight
1.

Botdo de viagem de volta inteligente

Pressione e segure este botdo para ativar a viagem
de volta inteligente e, em seguida, pressione
rapidamente novamente para cancelar a viagem de
volta inteligente.

. Botdo Confirmar

Clique neste botdo para confirmar e executar a
operacao atual.

. Botdes de cinco vias

Para cima, para baixo, para a esquerda, para a direita
e de volta ao meio.

. Botdo Ligar/desligar

Pressione rapidamente uma vez para ligar/desligar

a tela de exibicao do controle remoto. Quando o
controle remoto estiver desligado, pressione e segure
por 3-5 segundos para ligar a fonte de alimentacdo
do controle remoto. Quando o controle remoto estiver
ligado, pressione e segure por 3-5 segundos e, em
seguida, clique no botdo "Desligar" exibido na tela do
controle remoto para desligar a fonte de alimentacéo
do controle remoto. No estado ligado, pressione e
segure por 8 segundos para forcar o desligamento.
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. Botdo para tirar fotos

Pressione este botao para tirar fotos.

. Botdo de gravacdo

Este botao é usado para iniciar ou parar a gravagao.

. Botdo giratério esquerdo

Alterne este botdo para ajustar o dngulo de passo da
camera do gimbal.

. Botdo giratorio direito

Alterne este botdo para ajustar o valor EV da camera
do gimbal.

. Captador de audio

Durante o uso, evite o blogueio de objetos estranhos
que afete o efeito de captacao de audio.

. Furo do cordao

Este furo pode ser usado para prender o arnés do
controle remoto.

Alca

. Bateria externa de controle remoto
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. Botdes C1/ C2 (personalizavel) 23. Alto-falante
Porta de carga DC

. Interface USB-A

Essa interface é usada para conectar dispositivos
maveis, leitores de cartdo USB, etc., ou para realizar a
saida de transferéncia de rede.

Interface HDMI

Esta interface pode enviar sinais HDMI para um
monitor externo.

Interface TYPE-C

A depuracao do sistema Android, a expansao externa
e a conexdo a dispositivos de carga foram concebidas
para carregar o controle remoto.

. Cartdo SIM

Esse cartao é usado para conectar-se a rede movel.
Cartdo SD

Cartdo microSD pode ser inserido.



Preparacdo da aeronave

Instale os tripés esquerdo e direito

a) Insira o tripé no assento de conexdo do tripé.

b) Empurre o anel de travamento do tripé na direcdo da seta até a base do assento de conexdo do tripé e gire-o na
direcdo da marca de travamento da fuselagem.

c) O ponto laranja no tripé esta alinhado com o ponto laranja na fuselagem, de modo a completar a instalagao.

Estenda o braco e trave-o.s

a) Desdobre e estenda os bragos sucessivamente.
b) Empurre o anel de travamento do brago na direcdo da seta até a raiz do assento de conexdo do braco e gire-o na

dire¢do do sinal de travamento no brago.
c) A marca branca no braco deve estar alinhada com a drea marcada em branco na fuselagem, para que o braco se

desdobre e trave.

A + Antes da decolagem, certifique-se de que os bragos, as ldminas e o suporte estejam totalmente estendidos e
devidamente presos no lugar.
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Instalar/remover o gimbal da cAmera

1. Insira o cartdo Micro SD na posi¢do mostrada no gimbal.

2. Pressione e segure o botdo de destravamento do suporte para remover a tampa protetora.
3. Alinhe o ponto vermelho no adaptador de montagem e incorpore-o na posi¢cao de montagem.
4. Gire 90° na dire¢do mostrada para trava-lo.

=N\ —

5 — y‘llﬁ‘EEi\\\_-’_

+ O estilo do gimbal da cdmera mostrado na figura é apenas para fins ilustrativos.
+ Antes de montar o gimbal, certifique-se de desligar a fonte de alimentacdo da aeronave.
+ Conecte e desconecte o Micro SD depois que a aeronave for desconectada.
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Bateria inteligente

A bateria de voo inteligente usa células de alta energia e adota um sistema avangado de gerenciamento de bateria para
fornecer energia abundante a aeronave. As baterias de voo inteligente devem ser carregadas por meio de m carregador
dedicado. Antes do primeiro uso, certifique-se de carregar totalmente as baterias de voo inteligente.

Instalar/remover a bateria

Akku einbauen Remova a bateria

Ligar/desligar a bateria

Ligar a bateria: Quando a bateria estiver desligada, pressione rapidamente o botdo ligar/desligar uma vez, o indicador
ligar/desligar LED mostrard uma luz de letreiro e, entdo, pressione e segure o botdo ligar/desligar por 2 segundos para
ligar a bateria. Quando a bateria é ligada, a luz LED da bateria acende de baixo para cima e o indicador de nivel da
bateria mostra o nivel atual da bateria.

Desligar a bateria: Quando a bateria estiver ligada, primeiro pressione rapidamente o botdo ligar/desligar da bateria
uma vez, o indicador LED da bateria mostrara uma luz de letreiro e, entdo, pressione e segure o botao ligar/desligar por
2 segundos para desligar a bateria. Quando a bateria é desligada, o LED de energia acende de cima para baixo até que
todas as luzes se apaguem.

| NONON®)
®@® OO
@0 0O
0 00

0%~25% | 25%~50% | 50%~75% | 75%~100%

Carga

1. Remova a bateria da aeronave.
2.Tensao de entrada: 100V ~ 240V.
3. Tempo de carga: <110 minutos.
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Preparagdo do controle remoto

1

Quando o controle remoto estiver desligado, pressione e segure por 3-5 segundos para ligar a fonte de alimentagdo
de controle remoto.

. Desdobre a antena do controle remoto e ajuste-a para a posicdo adequada, pois diferentes posicdes da antena

recebem a intensidade do sinal de forma diferente. Ajuste a direcdo da antena externa do controle remoto de acordo
com a posicao relativa do controle remoto em relacao a aeronave e alinhe-a na direcdo da aeronave, para que a
qualidade do sinal entre o controle remoto e a aeronave alcance seu estado ideal.

Ligar/Desligar o motor

Ligue o motor

Execute a acdo de puxar a alavanca para iniciar o motor. Apés o motor comegar a girar, solte imediatamente a alavanca
de controle.

Oder

Y o W

R

Pare o motor

Quando a aeronave estiver no solo, apés 0 motor comegar
a girar, empurre a alavanca de acelerador para a posi¢cdo
minima e mantenha, apos 1s, o motor para.

<

Voo bésico

1. Coloque a aeronave em um terreno plano e aberto, com a cauda da aeronave voltada para o operador do drone.

2. Ligue o controle remoto e a aeronave.

3. Execute a APP GDU Flight Il e entre na interface da camera.

4. Aguarde o autoteste da aeronave ser concluido, se néo houver avisos anémalos na APP GDU Flight II, inicie os
motores.

5. Empurre lentamente a alavanca do acelerador para cima, permitindo que a aeronave decole suavemente.

6. Puxe para baixo a alavanca do acelerador para abaixar a aeronave.

7. Depois que a aeronave pousar, puxe a alavanca do acelerador para a posicdo mais baixa e segure até que o
motor pare.

8. Depois de parar, desligue a fonte de alimentacdo da aeronave e do controle remoto.
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Parametros técnicos

Modelo S400E

Temperatura do ambiente de -20°C ~+55°C

trabalho

Frequéncia de trabalho™ 2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE),
5.725-5.850 GHz (FCC/CE)

Poténcia de transmissao (EIRP) 2.4 GHz: <28 dBm (FCC), <20 dBm (CE/MIC)

5.8 GHz: <25 dBm (FCC), <14 dBm (CE)

Capacidade 14000 mAh
Tensdo nominal 231V

Tipo de bateria LiPo 65
Temperatura ambiente de carga 5°C ~45°C

Modelo GDU RC SEE
Frequéncia de trabalho 2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE),

5.725-5.850 GHz (FCC/CE)
Poténcia de transmissao (EIRP) 2.4 GHz: <28 dBm (FCC), <20 dBm (CE/MIC)

5.8 GHz: <25 dBm (FCC), <14 dBm (CE)

Protocolo 802.11 b/g/n
Frequéncia de trabalho 2.400-2.4835 GHz(MIC)
Poténcia de transmissao (EIRP) 2.4 GHz: <20 dBm (MIC)
swewotn
Protocolo Bluetooth 5.0
Frequéncia de trabalho 2.400-2.4835 GHz(FCC/CE)
Poténcia de transmissao (EIRP) <10dBm

[1]0s espectros de frequéncia de trabalho suportados por cada pais/regido e suas respectivas faixas disponiveis variam.
Para mais detalhes, consulte a legislacao local.
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BeBepgeHune

S400E 1Mcnonb3yeT COBPEMEHHbIe anropuTMbl ynpaBaeHns nonetom, 06paboTtkn n3obpaxeHnin, ctabunmnsaymm
LUTATVBHOM FONOBKN W aNropuTMbl BU3yanbHOTO Al, UHTErpupyeT BCEHAMNPAaB/IEHHYI CUCTEMY NpefoTBpaLleHns
CTOI'IKHOEEHVII;\, BbICOKOTO4YHYHO RTK cncTemy 1 B13yasbHYO CUCTEMY NMO3NLIMOHNPOBAHUA, OG}'IE,D,aET BO3MOXHOCTAMMU
ABTOMATUYECKOro Kpymn3a, UHTeNNeKTyasbHoe pacno3HaBaHue v oTcaexnsanve Al, aBToMaTnyeckuii Bo3spat
N aBTOMaATU4YeCKytd TOYHYH nocagky, a Takxe beHKI_LVIRMVI BmayaanoM nomMouwmn B NO3NUMNOHUPOBAHUN U
BCEHaMnpaB/IeHHOro NpeaoTBpaLLeHns CTOSIKHOBEH WA, UTo obecneynBaeT bonee 6esonacHbIn U cTabunbHbIR nonet
[POHAa. Kopryc CKNagHom, Uto 0baeryaeT XpaHeHve 1 TPaHCNoPTUPOBKY. MOAXOANT ANS PA3IMUHbBIX NONE3HbIX HArPy30K,
YAOBNETBOPSIOLLMX CNIOXKHBIE MOTPEBHOCTW PA3INYHBIX OTPAC/Eel U CLieHapueB.

3HaAKOMCTBO C /ieTaTte/ibHbIM annapaTtom

1 Jlonactn
[Buvratens

Pyka

S woN

AHTeHHa nepesfauv
1306paxeHuns

LWraTtns
BokoBow pagap
0630p BBEpX TOF

AHTeHHa RTK

O ® N o wu

MNepeaHuii pagap
10 Cwucrema BM3yanbHOTo
HabntoaeHns cnepean

11 WHTepdperic WTaTMBHOM
rONoBKM

12 KHomka nepefauun
n306paxeHws - MHTepdenc
HaCTPOWNKM

13 3acTéxka batapen

14 WHTennektyanoHas batapes

15 WHAMKaTop YPOBHS 3apsaja
6atapen

16 KHonka nutaHus 6atapen

17 Cwcrema BM3yanbHOTo
HabnoaeHns czagn

18 3apHui TOF

19 CBeTUNbHWK ANs NOACBETKN Ha
HXKHeR Yactn

20 HwxHwin TOF
21 Cucrtema Br3yanmsaunu BHU3
22 WHAWKaTop 3aAHen pykn

23 VHAvKaTop nepegHen pyku
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3HAKOMCTBO C Ny/bTOM yripaBieHuns

1.

BHewWwHAa aHTeHHa nynbta ANCTAHLWOHHOTO
yrnpaeneHuns

Mepepaya ynpaBngaoWmnx CUTHan0B U CUTHAN0B
6ecnpoBoaHON Nepepaun n3obpaxeHus Mexay
nynbToM ANCTAHUMWOHHOIO ynpasaeHma n
netaresbHbIM annapaToMm.

2. CeHCOpHbIV gucnnen

OTOobBpaxeHne CUCTEMbI U NPUNOXKEHWIA, NOAAECPXKKA
10-TOYEUHOTrO TaKTUABHOTO ynpasneHud. Mpu
MCNONb30BaHNW, €CNIN Ha 3KpaHe ecTb BOAA,
npoTpuTe ero, YTobbl N3bexaTb BANSAHUSA Ha oyHKLMN
TaKTWUIbHOTO yNpaBieHus.

NHankaTop coctoaHus

OTobpaxaeT CMCTeMHOe COCTOAHWeE nyabTa
AVCTaHLMOHHOTO ynpasneHus. MoapobHoe onuncaxvie
MO>XHO NOCMOTPEeTb B pasfesie MHANKATopOoB Ny/bTa
ANCTaHUNOHHOro ynpasneHuns.

NHpuvkaTop 3apsga 6atapeun
OTobpaxaeT Tekywni 3apas 6atapen nynbTa
ANCTAHLUMOHHOrO ynpassieHns.

Mepekntouatenb pexuma noneta

Micnonb3yeTcd ANG NepekNrUvYeHns pexnma
noneta. Pexumsbl: T (wTatme), P (CTaHAapTHbIN),
S (cnopTUBHLINA), A (N03a), MOXHO HACTPOUTb B
NPUNOXKEHNN.

KHomMKa Bo3BpaTta/KHOMKa CUCTEMHO (hyHKL N
OAHOKpaTHOe HakaTne BO3BPaLLAeT Ha NpeablayLmnin
NHTepdenc, ABONHOE HaxaTne BO3BpaLlaeT Ha
rNaBHY0 CTpaHuLy cuctemsl. MoapobHoe onucaHve
06 VCnonb30BaHNM KHOMKM BO3BpaTa v Apyrmx KHOMOK
B KOMBMHALMM MOXHO HaiT B pasgene yHKLMA
KHOMOK NyJ/ibTa ANCTaHLMOHHOTO YyrpaBneHus.

7.

10.

1

-

12.

13.

JXKONCTVK
MOXHO nepekntoyaTh pexxnmbl noneta B GDUFlight II.

KHorka aBapuiiHoO OCTAHOBKM

KpaTkoe HaxaTve 3acTaBnisieT netatesibHblil annapar
ABapUINHO OCTAHOBUTLCS U 3aBUCHYTb Ha MecTe (npw
aKTMBHOW GNSS 1nn BM3yaneHoM cucteme).

KHonku L1/L2/R1/R2 (MOXHO HacTpauBaTb
CaMOCTOATENbHO)

MOXHO NPOCMOTPETb IYHKLMIO OTOBPAXKEHNS KHOMOK
B npunoxeHun GDU Flight II.

KHOMKa UHTeNeKTyanbHOoro Bo3spara

Jlonroe Haxkatme 3anyckaeT UHTENNEKTyaNbHbIN
BO3BpaT, MOBTOPHOE KPAaTKoe HaxaTue oTMeHseT
I/\HTEﬂJTEKTyaI'IbeIVI BO3BpaT.

. KHoMKa noatBepxaeHns

OfHOKPATHOE HaxaTve NOATBePXKAAEeT BbINOSHEHVE
TekyLLen onepauum.

MatnHanpasBneHHas KHomMka
BBepx, BHW3, BN1€BO, BNPABO, BO3BPAT B LIEHTP.

KHonka nutaHus

OAHOKpAaTHOE HaxaTve BKAKYaeT/BbIKNKYaeT IKpaH
nynbTa AVCTAHLMOHHOIO yNpaBneHns. B coctosHnm
BbIK/IIOUEHNS NynbTa, A0T0e HaxaTtne 3-5 CekyHa
BK/tOYAET NUTAHWE Ny/bTa; B COCTOSHWUN BKIHOUYEHUS
nynbTa, AONIT0e Haxatue 3-5 CekyHA, 3aTemM Haxatue
KHOMKW «BbIKMOUYNTb» Ha 3KPaHe My/bTa BblkYaeT
NnTaHne; B COCTOAHUW BKIKOYEHWSA, AONT0e HaxKaTne 8
CeKyHZ NPUHYAVTENbHO BbIK/IHOUAeT.
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20.

2

=

27 28 29

| |

|

MOXHO MCMNO0/b30BaTb €ro A% YCTAHOBKM PeMH4
nynbTa AUCTaHLUMOHHOIO yNpas/ieHus.

Pyuka

.BHewHnAs 6baTapes nynbTa ANCTAHLWOHHOTO

ynpasneHus
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O Q|
. KHOMKa cbeMkn 22.KHonku C1/C2 (MOXHO HacTpauBaTb
HaxxaTb ee, uTobbl caenatsb choTorpadmio. camocTosATeNbHO)
. KHoMKa 3anuncu Bugeo 23. AlnHamnk
HauaTb 1Ay 0CTaHOBWTbL 3aNNUCh BUAEO. 24.Mopr 3apsakm DC
25. HTepdpeiic USB-A
-Jlesoe Koneco npokpyTku MoagkntoueHne K MOBUNbHBIM YyCTPOWCTBAM,
ﬂpOprTKa“ ANIA PErYIMIPOBKIA YN HAKNIOHA KaMepel CUnTLIBaTENO KapT USB M T.4., UMK BbIXOA, B CETh.
LUTATUBHOW rONOBKM.
26. NHTepdpeiic HDMI
Mpasoe Koneco NpoKpyTkM BbIxof curHana HDMI Ha BHeLHWI Aucnnen.
MpoKpyTKa ANS perynnpoBKn 3HaveHns EV kamepsbl
LUTATNBHOW FONOBKN. 27. VinTeppelic TYPE-C
Otnagka cuctembl Android, BHeLLHWe pacluMpeHns n
- 3ByKocHUMaTens 6 NOAK/IHOYEHVIE K 3apAAHbIM YCTPOVICTBAM A/15 3apAaki
Bo Bpemsa ncnonb3oBaHus nsberaTb 3acopeHuns MYAIETa ANCTAHUMOHHOMO YTIPABACHNAS.
NOCTOPHHUMYW NpeaMeTamul, YTobbl He NOBAMATL Ha
KauecTBO NOAXBATa 3BYKa. 28.Kapra SIM
MoakntoueHvie K MoObUAbHON CeTun.
. OTBepCTUNe A4 WHYPKa
29.Kapta SD

MO>HO BCTaBUTb KapTy microSD.



MoaroTtoBKa netaresibHOro annaparta

YCTaHOBWUTH N1€BLIV N MPAaBbIN LWUTATNBbI

1. BCTaBWTb LUTATVB B COEAVHUTENbHBIN Y3en LWTaT1Ba.

2. CaBwvraTb KOMbLO BI0KMPOBKM LWITATVBA B HANPABIEHUW CTPESIKN K OCHOBAHWIO COEAVHUTENbHOrO y31a WTaTuBea,
NOBEPHNTE N0 HaNpPaB/eHNIo K 3HaKy BI0KMPOBKIM Ha Kopnyce.

3. OpaHxeBas TOUKa Ha LITaTVBe A0/KHA COBMAaAaTh C OPaHXeBOW TOUKOW Ha KOPMyCe, yCTAHOBKA 3aBepLUeHa.

PasnoXuTb pyKn 1 3apnKcMpoBaTb

1. MocnepoBaTeNbHO PA3NoXNTL PyKK.

2. CaBuraTb KoNbLO GOKMPOBKY PYKI B HANPABNEHUN CTPE/KN K OCHOBAHWMIO COEAVMHUTENbHOTO Y31a PYKW, MOBEPHYTH
No HaNPaBEHWIO K 3HAKy 6/I0KMPOBKY Ha pyKe.

3. Benas Metka Ha pyke A0/XHA COBMNaaaTh C 6enoi MeTkon Ha Kopryce, 3aBepLinTb packnagsiBaHune n urkcaumto

A . I'Iepe,D. B3/1€TOM y6e,ﬂV|Ter, YTO PYKK, NONACTV 1 LUTATVB MOJIHOCTBIO Pa3/iIoXeHbl N MPaBWIbHO 36CbVIKCVIDOEaHbI.
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YCTaHOBKAa/CHATNE KamMepbl C LUTAaTUBHOI FO/10BKU

1. BcTaBuTb KapTy Micro SD B ykazaHHOe Ha LUTaTMBHOW ro/IoBKe MecTo.

2. YoepxumBaTb KHOMKY Pa3bNoKMpPOBKN KPEMNeHNs, CHATb 3aLLMTHbIN KOAMAYoK.
3. COBMECTUTb KPACHYIO TOYKY Ha NMepexofHUKe KpernsieHns 1 BCTaBWTb B MECTO YCTaHOBKM.
4. MoBepHyTb Ha 90° B YKa3aHHOM HanpaeneHun Ans prkcaumm.

5. YaepxvBaTb KHOMKY Ha NepexofHuKe KpenaeHns 1 nosepHute Ha 90 ° B yKasaHHOM Hanpas/eHun Ans CHATUA
LUTATUBHOW rONOBKM.

& + Mogenb WTaTVBHOWN rON0BKN KaMepbl SBASETCS NLLb CXEMON.
+ Mepep yCTaHOBKOW LUTAaTUBHOW FON0BKM HEOBXOAVIMO OTKIKUWTL NMUTaHWe feTaTenbHOro annapara.
+ BcTaBnsnTe n nsBnekanTe Micro SD nocie oTKNOUYeHWS MUTaHNs eTaTeNlbHOro annapara.
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NHTennektyanbHas 6atapes

VHTennekTyanbHas netatensHas 6atapes ncnonib3yeT BbICOKOIHEPreTuyeckne 31eMeHTbl v NepefoByto cuctemy
ynpasnexus 6atapeen ans obecneyeHns LOCTATOYHON MOLLHOCTW A5 NeTaTenbHoro annapara. HTennexkryansHas
netatenbHas batapes [OMKHA 3aPAKATLCA C MCNOAb30BAHMEM CMEeLManv3upoBaHHOMO 3apsAHOrO YCTPoiicTea. Mepes,
nepBbIM UCMOb30BaHeM 06s3aTesibHO NONHOCTHI0 3apAANTE UHTENNEKTYaNbHY0 NeTaTesnbHyto 6atapeto.

YctraHoBKa/cHaTne 6atapen

YctaHoBKa 6atapeu CHATVe baTapen

BKnloueHue/BbIK/OUeHne 6atapen

BkntoueHne Gatapew: B BbIKNOUEHHOM COCTOSHUM BaTapeun cHayana KpaTko HaxaTb KHOMKY NuTaHus 6atapev oAnH
pas, nHAMKaTop 3apsaa LED Gyaer MuraTb, 3aTeM yAePXMBATb KHOMKY NUTaHUs B TeueHne 2 CeKyHA, YTobbl BKIOUNTb
6atapeto. Mpu BKOYEHUN BaTapen HAVMKATOP YPOBHSA 3apsaa LED 3aropaetcs CHy3y BBepX, NMOKa3biBas TeKyLnii
ypOBeHb 3apsiaa batapen.

BbIkNtoueHvie 6atapen: BO BKIOUEHHOM COCTOSAHUM Batapen CHayana KpaTko HaxaTb KHOMKy nutaHus 6atapen oanH
pas, uHAvKaTop 3apsiaa LED byaet Murate, 3aTeM yAepKUBaThb KHOMKY NMUTaHUs B TedeHne 2 cekyHz, YTobbl BbIKNOUNTL
batapeto. Mocne BbIK/IHOUEeHVs BaTapen MHANKATOP YPOBHS 3apsaa LED 3aropaeTcs cBepxy BHW3, MOKa BCe MHAMKATOPbI
He MoracHyT.

L NONONG®)
®@® OO
L NN NO)
000

0%~25% | 25%~50% | 50%~75% | 75%~100%

3apspgka

1. V13Bneyb b6atapeto netatensHoro annapara.
2. BxogHoe HanpsxeHne: ot 100 B fo 240 B.
3. Bpema 3apagkn: < 110 MUHYT.

! @1 7
12 -
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MoAroToBKa NynbTa yrnpasieHuns

1

B BbIK/OYEHHOM COCTOSHUW MyNbTa yNpaB/ieHns yaepxnBaTe KHOMKY B TeueHne 3-5 cekyHA, UTobbl BKAKUNTE
nvTaHve nyasta ynpasneHus.

Pa3noxuTb aHTEHHbI NyNbTa YNPaBAeHWs 1 OTPEryInpoBaTh UX B MOAXOAALLEe NONOXKEHME, TaK Kak pasHble No3vummn
aHTEHH 06ecneurBatoT PasHyH Cyy CUrHana. B 3aBUCUMMOCTW OT OTHOCUTENIbHOTO MONOXKEHNS MyabTa YNpaBaeHuns
1 netaTesbHOro annaparta, OTperyinpoBaTe HanpasieHvie BHELLIHel aHTeHHbl NyabTa yrpaBaeHvs 1 HanpasbTe
AHTEeHHY B CTOPOHY NIeTaTesIbHOro annapara, Ytobbl o6ecneynTb Hanydllee KaYecTBO CUrHaa Mexay nynsTom
ynpaeneHns 1 netatesbHbIM annapaTtom.

3anyck/ocTaHoOBKa aBurarens

3anyck gsuratens

BbinosiHeHne ,ﬂel;\CTEI/\R C pblyarom 3anyckaert asuraresib. Mocne 3anycka auratensd HemensieHHO OTryCTUTe Kadvasiky.

Wy e

OcTtaHOBKa pBurarens

Korga netatenbHbld annapaT HaxoAUTCA Ha 3emJe, Noc/ie 3anycka
ABUraTens, onycTuTb APOCCeNbHbIN PblYar 40 MUHNUMANbHOIO NOMOXKeHNS

W yAepXnBaThb ero, yepes 1 cekyHAy ABUraTelb OCTaHOBUTCA.

<

OCHOBHoOIi nonet

1

MoMecTUTb NeTaTesbHbIA annapaTt Ha POBHYIO W OTKPbITYD MOBEPXHOCTb, 3a/HAS 4acTb AO/KHA BbITh
Hanpas/ieHa K onepaTopy ApoHa.

BKMOUMTB Ny/bT yNpaBaeHns 1 netatesbHeli annapar.

3anycTuTb Npunoxenvie GDU Flight Il, nepeiitn B nHTEpdheinc kamepsl.

MopoxaaTb, NoOKa CamMonpoBepKa /leTaTeIbHOro annaparta 3aBepLunTcs, 1 npunoxeHne GDU Flight Il He BbigacT
HUKaKnX OLUVIGDK, nocsie Yero MOXKHO 3arnyckaTb ABuratesib.

MeafieHHO NOAHSATL APOCCeNbHbIV phluar, YTo6bl NeTaTesibHbIN annapat NAaBHo B3feTes.

OnyCTUTb APOCCENbHBbIN pblyar, UToBbl NeTaTeNbHbIV annapat cnycTuacs.

Mocne npusemneHns onycTUTb APOCCebHbINA pblYar 0 MAHUMAaNbHOMO NONOXKEHNS W yAepX1BaTb ero Ao
OCTaHOBKW ABUratens.

Mocne 0CTaHOBKM NOCAeA0BaTe/IbHO BBIKMOUNTL MUTAHVE NeTaTeIbHOro anmnapara vi nynsTa ynpasnenus.
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TexHnUYeckne napameTpbl

Mogenb S400E
Pabouas Temnepatypa -20°C ~+55°C
Pa6ouas yactora!” 2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE),

5.725-5.850 GHz (FCC/CE)
MolHocTs nepegauv (EIRP) 2.4 GHz: <28 dBm (FCC), <20 dBm (CE/MIC)
5.8 GHz: <25 dBm (FCC), <14 dBm (CE)

EMKOCTb 14000 mAh
HomMuHanbHoe HanpskeHne 231V
Tvn batapewn LiPo 65

TemnepaTypa okpyatoLler cpefpl  5°C ~45°C

npu 3apsiake

Mogenb GDU RC SEE

Pabouas yactora 2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE),
5.725-5.850 GHz (FCC/CE)

MolHocTs nepegauv (EIRP) 2.4 GHz: <28 dBm (FCC), <20 dBm (CE/MIC)

5.8 GHz: <25 dBm (FCC), <14 dBm (CE)

MpoTokon 802.11 b/g/n

Pabouas uactoTa 2.400-2.4835 GHz(MIC)

MouHocTb nepesnaun (EIRP) 2.4 GHz: <20 dBm (MIC)
eroys
MpoTokon bntoty3 5,0 5.0

Pabouas yactoTa 2.400-2.4835 GHz(FCC/CE)

MolHocTs nepegauv (EIRP) <10dBm

[1] NosaepxnBaemble pabouvie ANanNasoHbl 1 NX COOTBETCTBYIOLWME AOCTYMHbIE ANAMNA30Hbl MOTYT Pa3nyaThbes B
pasHbIX CTPaHax/PernoHax, 03HakoMsTeCh C MECTHbIMM 3aKOHAMU 1 MPABMAIaMMN.
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Presentazione

S400E adotta algoritmi avanzati di controllo del volo, algoritmi di elaborazione delle immagini, algoritmi di stabilizzazione
del gimbal, algoritmi Al per la visione, integrando un sistema di evitamento ostacoli omnidirezionale, un sistema RTK ad
alta precisione e un sistema di localizzazione visiva. E in grado di volo autonomo, con funzionalita di crociera automatica,
riconoscimento intelligente Al, inseguimento, ritorno automatico e atterraggio preciso. Include anche posizionamento
assistito dalla visione e evitamento ostacoli omnidirezionale visivo, garantendo un volo sicuro e stabile per il drone. Il
corpo del prodotto & pieghevole per facilitare il trasporto e la conservazione. Compatibile con vari carichi, soddisfacendo
le esigenze di applicazioni complesse in diversi settori e scenari.

Conoscere il drone

BwoN

o W N o wuv
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89

Eliche

Motore

Bracci

Antenna di trasmissione
immagini

Treppiede

Radar laterale

TOF superiore
Antenna RTK

Radar anteriore
Sistema visivo frontale
Porta del gimbal

Pulsante principale e
secondario della trasmissione
immagini - Porta di
regolazione

Gancio di blocco della batteria
Batteria intelligente

Indicatore di livello della
batteria

Interruttore di alimentazione
della batteria

Sistema visivo posteriore
TOF posteriore

Luce supplementare inferiore
TOF inferiore

Sistema visivo inferiore

Indicatore del braccio
posteriore

Indicatore del braccio anteriore



Conoscere il telecomando

0 0000

1. Antenna esterna del telecomando 8. Pulsante di arresto emergente
Trasmettere i segnali di controllo e di trasmissione Premere brevemente per attivare la frenata
wireless delle immagini tra il telecomando e il drone. d'emergenza e il hovering sul posto (con GNSS o
2. Schermo display touch sistema visivo attivi).
Visualizzare le interfacce del sistema e dell'app, con 9. Pulsanti L1/L2/R1/R2 (personalizzabili)
10 punti di tocco. In presenza di liquidi sullo schermo, Fare riferimento alle funzioni di mappatura in GDU
pulire accuratamente per evitare influenza della Flight Il
funzionalita touch. 10. Pulsante di ritorno intelligente
3. Indicatore di stato Premere a lungo per awviare il ritorno automatico,
Visualizzare lo stato del sistema del telecomando. Fare premere brevemente una volta per annullarlo.
rifer.\'mento gtla sezione "Indicatori del telecomando” 11. Pulsante di conferma
per i dettagli. Cliccare una volta per confermare ['operazione attuale.
4. Indicatore di livello della batteria 12. Pulsante multidirezionale

Visualizzare il livello di carica corrente della batteria
del telecomando.

Su, giu, sinistra, destra e centrato.

-
w

. Pulsante di accensione
Premere brevemente per accendere/spegnere lo
schermo display. Con telecomando spento: premere
3-5 secondi per accendere; con telecomando acceso:
premere 3-5 secondi e poi selezionare "Spegni"
6. Pulsante di ritorno/funzionalita sistema sullo schermo per spegnere; premere 8 secondi per
Cliccare una volta per tornare alla schermata spegnimento forzato.
precedente, due volte per tornare alla home. Per le
combinazioni di pulsanti, fare riferimento alla sezione
"Funzioni dei pulsanti del telecomando".

5. Interruttore modalita volo
Per selezionare le modalita di volo Modalita T
(Treppiede), Modalita P (Standard), Modalita S (Sport),
Modalita A (Posizione), personalizzabili nell'app.

7. Levetta
Per cambiare la modalita di volo in GDU Flight II.
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0.
. Batteria esterna del telecomando

=

27 28 29

. Pulsante fotocamera

Premere per scattare foto.

. Pulsante registrazione

Avviare o fermare la registrazione video.

. Rotella sinistra

Regolare 'angolo di inclinazione della fotocamera
gimbal.

Rotella destra
Regolare il valore EV della fotocamera gimbal.

. Microfono

Evitare ostruzioni per garantire la qualita di
acquisizione audio.

. Foro per cinturino

Per montare la cinghia del telecomando.

Maniglia

2
2

w N

2

[

26.

2

2

<]

29.

N

. Pulsanti C1/C2 (personalizzabili)
. Altoparlante

24.
. Porta USB-A

Porta di ricarica DC

Collegare dispositivi mobili, lettori di schede USB o
adattatori di rete.

Porta HDMI
Trasmettere il segnale HDMI a monitor esterni.

Porta TYPE-C
Debug Android, estensione esterna e collegamento
al dispositivo di ricarica per l'alimentazione del
telecomando

. Scheda SIM

Connettersi a rete mobile

Scheda SD
Scheda Micro SD inseribile.



Preparazione drone

Installazione dei treppiedi laterali

a) Inserire il treppiede nella base di connessione del treppiede.

b) Spingere l'anello di blocco del treppiede nella direzione della freccia fino alla base del treppiede, ruotando nella
direzione indicata dal simbolo di blocco sul corpo del prodotto.

c) Allineare il punto arancione del treppiede con il punto arancione del corpo del prodotto per completare l'installazione.

Estendere e bloccare i bracci del drone

a) Estendere i bracci del drone uno per uno.

b) Spingere l'anello di blocco del braccio nella direzione della freccia fino alla base di connessione del braccio, ruotando
nella direzione indicata dal simbolo di blocco sul braccio.

c) Allineare il marchio bianco sul braccio con l'area del marchio bianco sul corpo del prodotto, completando ['estensione
e il blocco dei bracci.

A « Prima del decollo, assicurarsi che i bracci, le eliche e il treppiede siano estesi e correttamente fissati.
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Installazione/smontaggio del gimbal della fotocamera

1. Inserire la scheda Micro SD nella posizione indicata sul gimbal.

2. Tenere premuto il pulsante di sblocco del montaggio e rimuovere la copertura.
3. Allineare il punto rosso sulla porta di montaggio e inserirlo nella posizione di installazione.
4. Ruotare di 90° come indicato nell'immagine per serrarlo.

5. Tenere premuto il pulsante sulla porta di montaggio e ruotare di 90 ° come indicato nell'immagine per smontare il
gimbal.

& + ILmodello di gimbal mostrato nell'immagine é solo un esempio.
+ Spegnere il drone prima di installare il gimbal.
+ Inserire e rimuovere la scheda Micro SD solo dopo aver spento l'alimentazione del drone.
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Batteria intelligente

La batteria di volo intelligente utilizza celle ad alta energia e un avanzato sistema di gestione della batteria per fornire
energia sufficiente al drone. La batteria di volo intelligente deve essere caricata utilizzando un caricabatterie dedicato.
Prima del primo utilizzo, assicurarsi di caricare completamente la batteria di volo intelligente.

Installazione/rimozione batteria

Installazione batteria Rimozione batteria

Accensione/Spegnimento batteria

Accensione batteria: quando la batteria & spenta, premere brevemente il pulsante di accensione della batteria una volta,
l'indicatore LED della carica batteria lampeggia, quindi premere e tenere premuto il pulsante di accensione per 2 secondi
per accendere la batteria. Quando la batteria & accesa, l'indicatore LED carica batteria si illumina dal basso verso l'alto,
indicando la carica attuale della batteria.

Spegnimento batteria: quando la batteria e accesa, premere brevemente il tasto di accensione della batteria una volta,
l'indicatore LED della carica batteria lampeggia, quindi premere e tenere premuto il pulsante di accensione per 2 secondi
per spegnere la batteria. Quando la batteria & spenta, l'indicatore LED carica batteria si illumina dall‘alto verso il basso,
indicando la carica attuale della batteria.

| NONON®)
®@® OO
@0 0O
0 00

0%~25% | 25%~50% | 50%~75% | 75%~100%

Ricarica

1. Rimuovere la batteria del drone.
2. Tensione di ingresso: 100V~240V.
3. Tempo di ricarica: <110 min.
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Preparazione telecomando

1. Coniltelecomando spento, tenere premuto per 3-5 secondi per accendere il telecomando.

2. Estendere e orientare le antenne per ottimizzare la ricezione del segnale, l'intensita del segnale ricevuto varia in base
alla posizione dell'antenna. Regolare l'angolazione delle antenne esterne mantenendo il piano antenna rivolto verso
il drone per la migliore qualita del segnale.

Avvio/Arresto motori

Avvio motori

Eseguire la combinazione di comandi a levetta per avviare i motori. Rilasciare immediatamente le levette dopo l'awvio.
@ @ Oppure @ @

Conildrone a terra, dopo l'avvio dei motori, portare la levetta
di spinta nella posizione pit bassa e mantenerla, 1 secondo
dopo i motori si fermano.

Arresto motori

<

Volo base

1. Posizionare il drone su superficie piana e aperta, con la coda rivolta verso l'operatore.

2. Accendere telecomando e drone.

3. Aprire l'app GDU Flight Il e accedere all'interfaccia fotocamera.

4. Attendere il completamento dell'autodiagnosi, se l'app GDU Flight 1l non mostra alcun avviso anomalo, e

possibile avviare i motori.
. Sollevare lentamente la levetta di spinta per il decollo stabile.
. Abbassare la levetta per la discesa.

Dopo l'atterraggio, mantenere la levetta nella posizione pit bassa fino all'arresto dei motori.
. Spegnere prima il drone, poi il telecomando.

®w N o u
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Specifiche tecniche

Modello S400E
Temperatura ambiente di -20°C ~+55°C

funzionamento

Frequenza operativa " 2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE),
5.725-5.850 GHz (FCC/CE)
Potenza di trasmissione (EIRP) 2.4 GHz: <28 dBm (FCC), <20 dBm (CE/MIC)

5.8 GHz: <25 dBm (FCC), <14 dBm (CE)

Capacita 14000 mAh
Tensione nominale 231V

Tipo di batteria LiPo 65
Temperatura ambiente di ricarica 5°C ~45°C

Modello GDU RC SEE
Frequenza operativa'’ 2.400-2.4835 GHz (FCC/MIC/CE),

5.725-5.850 GHz (FCC/CE)
Potenza di trasmissione (EIRP) 2.4 GHz: <28 dBm (FCC), <20 dBm (CE/MIC)

5.8 GHz: <25 dBm (FCC), <14 dBm (CE)

Protocollo 802.11 b/g/n

Frequenza operativa 2.400-2.4835 GHz(MIC)

Potenza di trasmissione (EIRP) 2.4 GHz: <20 dBm (MIC)
Buewoh
Protocollo Bluetooth 5.0

Frequenza operativa 2.400-2.4835 GHz(FCC/CE)

Potenza di trasmissione (EIRP) <10dBm

[1] Le bande di frequenza supportate e le relative aree di copertura disponibile variano in base al Paese e alla regione.
Fare riferimento alle normative locali.
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